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หมวดที ่1. ขอมูลทั่วไป 
1. ชื่อหลักสูตร  
    ภาษาไทย  : หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล  
    ภาษาอังกฤษ  : Master of Engineering Program in Mechanical Engineering  

2. ชื่อปริญญาและสาขาวิชา  
    ภาษาไทย  ชื่อเต็ม วิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต (วิศวกรรมเครื่องกล)  
 ชื่อยอ วศ.ม. (วิศวกรรมเครื่องกล)  
    ภาษาอังกฤษ  ชื่อเต็ม Master of Engineering (Mechanical Engineering)  
 ชื่อยอ M.Eng. (Mechanical Engineering)  

3. ความเชี่ยวชาญเฉพาะหลักสูตร  
    ความรอนและของไหล กลศาสตร์ประยุกต ์การออกแบบและควบคุม  
4. จํานวนหนวยกิตท่ีเรียนตลอดหลักสูตร  

    จํานวนหนวยกิตตลอดหลักสูตรไม่น้อยกว่า  39 หนวยกิต  

5. รูปแบบของหลักสูตร  

   5.1 รูปแบบ  
        หลักสูตรระดับปริญญาโท ศึกษา 2 ป  

   5.2 ภาษาที่ใช  
        ภาษาไทย  

   5.3 การรับเขาศึกษา  
        รับนักศึกษาไทย หรือนักศึกษาตางชาติที่สามารถใชภาษาไทยไดเปนอยางดี  

   5.4 ความรวมมือกับสถาบันอื่น  
        เปนหลักสูตรเฉพาะของสถาบันที่จัดการเรียนการสอนโดยตรง  

   5.5 การใหปริญญาแกผูสําเร็จการศึกษา  
        ใหปริญญาวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต เพียงสาขาวิชาเดียว 
 
 



6. สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมติ/เห็นชอบหลักสูตร  
   หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2555 กําหนดเปดสอนในภาคการศึกษาท่ี 1 ปการศึกษา 2556 

   ไดพิจารณากลั่นกรองโดยคณะกรรมการประจําคณะ ในการประชุมครั้งที่ 2 เมื่อวันที่ 29 ตุลาคม พ.ศ. 
2555  

ไดพิจารณากลั่นกรองโดยคณะกรรมการบัณฑิตมหาวิทยาลัยดานหลักสูตรและการจัดการศึกษา ในการ
ประชุมครั้งที่ 12/2555 เมื่อวันที่ 12 ธันวาคม พ.ศ. 2555 

ได้รับอนุมัต/ิเห็นชอบหลักสูตรจากคณะกรรมการสภาวิชาการ มหาวิทยาลัยราชภัฏเพชรบุรี ในการประชุม
ครั้งที่ 1/2556 เมื่อวันที่ 10 เดือน มกราคม พ.ศ. 2556 

ไดรับอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตรจากคณะกรรมการสภามหาวิทยาลัยราชภัฏเพชรบุรี ในการประชุมครั้ง     
ที่ 1/2556 เมื่อวันที่ 21 เดือน มกราคม พ.ศ. 2556 
7. ความพรอมในการเผยแพรหลักสูตรที่มีคุณภาพและมาตรฐาน  
   หลักสูตรมีความพร้อมเผยแพร่หลักสูตรที่มีคุณภาพและมีคุณวุฒิระดับปริญญาโท สาขาวิศวกรรมเครื่องกล 
ในปีการศึกษา 2558 
8. อาชีพที่สามารถประกอบไดหลังสําเร็จการศึกษา  

8.1 วิศวกร ซ่ึงแบงไดเปนวิศวกรโรงงาน  วิศวกรซอมบํารุง  วิศวกรดานการออกแบบ วิศวกรขายอุปกรณ /    
เครื่องจักร  

 8.2 นักวิจัย  
 8.3 นักวิชาการ  
 8.4 นักวิเคราะหและออกแบบระบบงาน  
 8.5 นักเขียนโปรแกรม  
 8.6 นักวิชาชีพในสถานประกอบการที่มีการใชเทคโนโลยีทางวิศวกรรมเครื่องกล  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



หมวดที ่2. ขอมูลเฉพาะของหลักสูตร 

 

1. ปรัชญา ความสําคัญ และวัตถุประสงคของหลักสูตร  
1.1 ปรัชญา 
 หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกลเป็นหลักสูตร ที่มุ่งผลิตบัณฑิต ให้

เป็นผู้ที่มีความรู้ ความสามารถระดับสูง ในการค้นคว้า วิจัย และการพัฒนาเทคโนโลยี ด้านการผลิตและ
อุตสาหกรรม ได้ด้วยตนเองตามหลักวิชาการของวิชาชีพเฉพาะทางและมีประสิทธิภาพ นอกจากนั้นต้องเป็น
บัณฑิตที่มีความรับผิดชอบต่อ วิชาชีพที่มีคุณธรรม จริยธรรมต่อสังคม 

1.2 ความสําคัญ 
จากแผนพัฒนาประเทศที่กําหนดไวในแผนพัฒนาเศรษฐกิจและสังคมแหงชาติ ประเทศไทย มีความ

ต้องการที่จะพัฒนาความกาวหนาทางดานวิทยาศาสตรและเทคโนโลยี และจําเปนตองอาศัยนักวิทยาศาสตร
และวิศวกร ที่มีความรูความสามารถ ประสบการณและคุณธรรมเพ่ือรับมือกับอัตราการเจริญเติบโตทั้ง
ทางด้านเทคโนโลยี เศรษฐกิจและสังคมของประเทศไดอยางมีประสิทธิภาพ 

ดังนั้น สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยราชภัฏเพชรบุรี  
จึงตระหนักถึงปญหาและเห็นความสําคัญของการศึกษาในระดับปริญญาโทที่สามารถสรางทรัพยากรบุคคลที่มี
คุณภาพเพ่ือปรับโครงสรางของการใชทรัพยากรภายในประเทศ เทคโนโลยีในประเทศ ลดการพ่ึงพา
เทคโนโลยีตางประเทศ และเปนการพัฒนาเทคโนโลยีและประเทศชาติซึ่งเปนปจจัยหนึ่งในการชวยลดต้นทุน
การผลิตอยางยั่งยืน  

     1.3 วัตถุประสงคของหลักสูตร  
เพ่ือใหบัณฑิตที่สําเร็จการศึกษาในหลักสูตรมีลักษณะดังนี้  

 1. เพ่ือผลิตวิศวกรที่มีความรูความสามารถอยางแตกฉานในสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกลทั้งในภาค 
ทฤษฎีการคํานวณเชิงคณิตศาสตร และภาคปฏิบัติ ขณะเดียวกันเปนผูมีคุณธรรม จริยธรรม ในการประกอบ
วิชาชีพ  
 2. เพ่ือผลิตวิศวกรสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกลใหมีความสามารถในการทําวิจัยไดดวยตนเอง มีความ 
คิดริเริ่มสรางสรรค และสามารถทํางานรวมกับผู้อ่ืนได  

3. เพ่ือสงเสริมการศึกษาและเผยแพรวิทยาการใหมๆ ในสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกลและ สงเสริม
การพัฒนาเทคโนโลยีในสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกลเพ่ือตอบสนองตอความตองการของภาครัฐบาลและ
เอกชนทั้งในและตางประเทศ  

4. เพ่ือสงเสริมความเปนเลิศทางวิชาการและการจัดการการศึกษาของ สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรมในระดับมาตรฐานสากล 

 
 
 



2. แผนพัฒนาปรับปรุง  

 
การพัฒนา/เปลี่ยนแปลง กลยุทธ หลักฐาน/ตัวบงช้ี 

1. พัฒนาหลักสูตรวิศวกรรม 
เครื่องกลให้มีมาตรฐานไม่ต่ํากว่า
ที่ สกอ. กําหนด (TQF) 

- พัฒนาหลักสูตรโดยมี พ้ืนฐาน
จากหลักสูตรในระดับสากล 

- เอกสารปรับปรุงหลักสูตร 
 

2. พัฒนาหลักสูตรให้สอดคล้อง
กับความต้องการของธุรกิจและ
การเปลี่ยนแปลงของเทคโนโลยี 

- การประเมินผลการศึกษาของ
หลักสูตรวิศวกรรมเครื่องกล 

- รายงานผลการประเมินความพึง
พอใจในการใช้บัณฑิตของผู้ 
ประกอบการ 
- ผู้ใช้บัณฑิตมีความพึงพอใจในด้าน
ทักษะ ความรู้ความสามารถในการ
ทํางาน โดยเฉลี่ยในระดับดีขึ้นไป 

3. พัฒนาบุคลากรด้านการเรียน
การสอนและบริการวิชาการให้มี
ประสบการณ์จากการนําความรู้
ทางวิศวกรรมเครื่องกลไปใช้งาน
จริง 

- สนับสนุนบุคลากรด้านการเรียน
การสอนให้ทํางานบริการวิชาการ
แก่ภาคอุตสาหกรรมและ
สถานศึกษา 

- ปริมาณงานบริการวิชาการต่อ
อาจารย์ประจําในหลักสูตร 

4. แผนพัฒนาห้องปฏิบัติการวิจัย 
และการจัดหาครุภัณฑ ์

- พัฒนาห้องปฏิบัติการวิจัยทาง
ความร้อน และของไหล 
- พัฒนาห้องปฏิบัติการวิจัย
ออกแบบและวัสดุ 
- พัฒนาห้องปฏิบัติการสารสนเทศ
และควบคุม 

- จํานวนห้องปฏิบัติการ 
- จํานวนครุภัณฑ์สนับสนุนงานวิจัย 

5. แผนประเมินการผลิตบัณฑิต
วิศวกรรมเครื่องกล 

- การผลิตบัณฑิตและการรับรอง
หลักสูตร 

- ผลการประเมินการผลิตบัณฑิต
และการรับรองหลักสูตรจาก สกอ. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



หมวดที ่3. ระบบการจัดการศึกษา การดําเนินการ และโครงสรางของหลักสูตร 
 
1. ระบบการจัดการศึกษา  

    1.1 ระบบ  
1.1.1 เปนหลักสูตรเต็มเวลา (ภาคปกติ) โดยจัดการเรียนการสอนเปนภาษาไทย  
1.1.2 การจัดการเรียนการสอนในระบบทวิภาค โดยแบ งเวลาศึกษาในปหนึ่ง ๆ เปน 2 ภาค 

การศึกษาปกติ ซึ่งเปนภาคการศึกษาที่บังคับ คือภาคหนึ่งและภาคสอง ภาคหนึ่งๆ มีระยะเวลา 16 สัปดาห
และอาจเปดภาคฤดูรอนไดโดยใชเวลาการศึกษา ไมนอยกวา 8 สัปดาห แตใหเพ่ิมชั่วโมง การศึกษาในแตละ
รายวิชาใหกับภาคปกติ ภาคฤดูร้อนเปนภาคการศึกษาท่ีไมบังคับ  
 1.1.3 รายวิชาที่จัดสอนในหลักสูตร กําหนดปริมาณการศึกษาเปนจํานวน “หนวยกิต” หมายถึง 
หน่วยที่แสดงปริมาณการศึกษาซึ่งมหาวิทยาลัยอํานวยการใหนักศึกษาตามปกติ หนึ่งหน่วยกิต หมายถึงการ
บรรยาย 1 ชั่วโมง หรือปฏิบัติทดลองไมนอยกวา 2 ชั่วโมง หรือการฝกงานไมนอยกวา 3 ชั่วโมงตอสัปดาหต่อ
ภาคการศึกษาปกติ สวนการสอนแบบอ่ืนๆ ใหเปนไปตามเกณฑทีบ่ัณฑิตศึกษากําหนด  

 1.1.4 หลักสูตรมี 1 แผนการศึกษา คือ แผน ก แบบ ก 2 แผนศึกษารายวิชาและทําวิทยานิพนธ ซึ่ง
เป็นเชิงวิชาการเพียงแผนเดียว มีจํานวนหนวยกิต ตลอดหลักสูตรรวมไม่น้อยกว่า 39 หนวยกิต ประกอบดวย
วิชาบังคับ 7 หนวยกิต วิชาบังคับเลือก 9 หน่วยกิต วิชาเลือก(1) 9 หนวยกิต และวิทยานิพนธ 14 หนวยกิต  
   1.2 การจัดการศึกษาภาคฤดูรอน  
        ไมมี  

   1.3 การเทียบโอนหนวยกิตในระบบทวิภาค  
        เป็นไปตามระเบียบบัณฑิตศึกษา มหาวิทยาลัยราชภัฏเพชรบุรี ว่าด้วยการเทียบโอน 
2. การดําเนินการหลักสูตร  

   2.1 วัน-เวลาในการดําเนินการเรียนการสอน  
         ภาคปกติและภาคนอกเวลาราชการ (เสาร์ – อาทิตย์)  
 ภาคการศึกษาท่ี 1  เดือนมิถุนายน - กันยายน  
 ภาคการศึกษาท่ี 2  เดือนตุลาคม - กุมภาพันธ  
    2.2 คุณสมบัติของผเูขาศึกษา  
         คุณสมบัติของผูเขาศึกษาตองเปนไปตามขอบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏเพชรบุรีวาดวยการศึกษา ระดับ
บัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2553 (พรอมดวยฉบับแกไขเพ่ิมเติม) และมีคุณสมบัติ ดังนี้  
         1) เปนผูสําเร็จการศึกษาชั้นปริญญาตรีในสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล หรือปริญญาตรีใน สาขาอ่ืนที่
เกี่ยวข้อง ทั้งในหรือตางประเทศ จากสถาบนัการศึกษาท่ีคณะกรรมการอุดมศึกษา (สกอ.) รับรองหลักสูตร 
         2) ตองมีคาระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมไมต่ํากวา 2.5 หรืออยูในการพิจารณาของคณะกรรมการประจํา 
หลักสูตร ในกรณีที่ผู้สมัครมีคะแนนเฉลี่ยสะสมต่ํากวา 2.5  



 2.3 การคัดเลือกผูเขาศึกษา  
1) ผูเขาศึกษาตองผานการสอบสัมภาษณ และ/หรือผ่านการสอบขอเขียน  
2) เงื่อนไขอ่ืนๆ ใหเปนไปตามประกาศรับสมัครบุคคลเขาศึกษาในระดับบัณฑิตศึกษา ของ

มหาวิทยาลัยราชภัฏเพชรบุรี  

     2.4 ปญหาของนักศึกษาแรกเขา  
นักศึกษาขาดความเขมแข็งเชิงวิชาการในวิชาพ้ืนฐานทางวิศวกรรมเครื่องกลหรือนักศึกษามีคุณวุฒิ

ไม่ใช่ทางวิศวกรรม คณะกรรมการประจําหลักสูตรจะต้องจัดรายวิชาพ้ืนฐานเสริมไม่น้อยกว่า 3 วิชา  

     2.5 กลยุทธในการดําเนินการเพื่อแกไขปญหา/ขอจํากัดของนักศึกษาในขอ 2.4  
ใหนักศึกษาเขาเรียนวิชาพ้ืนฐานที่จําเปนในระดับปริญญาตรีโดยไมนับหนวยกิต  

 2.6 แผนการรับนักศึกษาและผูสําเร็จการศึกษาในระยะ 5 ป  
 ในแต่ละปีการศึกษาจะรับนักศึกษาปีละ 15 คน 
 

จํานวนนักศึกษา 
จํานวนนักศึกษาแต่ละปีการศึกษา 

2556 2557 2558 2559 2560 
ชั้นปีที่ 1 15 15 15 15 15 
ชั้นปีที่ 2 - 15 15 15 15 
รวม 15 30 30 30 30 
คาดว่าจะจบการศึกษา - 15 15 15 15 
 
 2.7  งบประมาณตามแผน(ตอป)  
    ใชงบประมาณ ดังนี้ 
       งบบุคลากร 300,000   บาท 
     หมวดเงินเดือน 300,000    บาท 
     หมวดคาจางประจํา      -      บาท 
        งบดําเนินการ  300,000     บาท 
      หมวดคาตอบแทน 50,000    บาท 
      หมวดคาใชสอย 50,000    บาท 
      หมวดคาวัสดุ  100,000    บาท 
      หมวดสาธารณูปโภค 100,000    บาท 
        งบลงทุน  1,500,000   บาท 
      หมวดครุภัณฑ 1,500,000    บาท 
    รวมทั้งสิ้น  2,100,000   บาท 
     คาใชจายตอหัวนักศึกษา 140,000   บาทตอป 
      
 
 



 
  2.8  ระบบการศึกษา 
   แบบชั้นเรียน 
�    แบบทางไกลผานสื่อสิ่งพิมพเปนหลัก 
�    แบบทางไกลผานสื่อแพรภาพและเสียงเปนสื่อหลัก 
�    แบบทางไกลทางอิเล็กทรอนิกสเปนสื่อหลัก (E-learning)  
�   แบบทางไกลทางอินเทอรเน็ต 
�  อ่ืนๆ(ระบ)ุ 
      2.9  การเทียบโอนหนวยกิต รายวิชาและการลงทะเบียนเรียนขามมหาวิทยาลัย(ถาม)ี  
        เปนไปตามขอบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏเพชรบุรี วาดวยการศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2553 
  (พรอมดวยฉบับแกไขเพ่ิมเตมิ)  
3.  หลักสูตรและอาจารยผูสอน 
 3.1  หลักสูตร  
  3.1.1  จํานวนหนวยกิตรวมและระยะเวลาศึกษา 
   จํานวนหนวยกิตรวมตลอดหลักสูตร  39  หนวยกิต 
   ระยะเวลาศึกษา เปนหลักสูตรแบบศึกษาเต็มเวลา นักศึกษาตองใชระยะเวลาการศึกษาตลอด
หลักสูตร อยางนอย 4 ภาคการศึกษาปกติ และอย่างมากไมเกนิ  10  ภาคการศึกษาปกติ 
 
  3.1.2  โครงสรางหลักสูตร 
   แผน ก แบบ ก2 (ศึกษารายวิชาและทําวิทยานิพนธ )  
    1)  หมวดวิชาบังคับ   7   หนวยกิต 
    2)  หมวดวิชาบังคับเลือก   9   หนวยกิต 
    3)  หมวดวิชาเลือก(1)     9   หนวยกิต 
    4)  วิทยานิพนธ  14   หนวยกิต 
 
  3.1.3 รายวิชาในหลักสูตร 
  3.1.3.1 หมวดวิชาบังคับ  นักศึกษาตองศึกษาวิชาบังคับจํานวน 7 หนวยกิต ดังตอไปนี้ 
 รหัสวิชา   ชื่อวิชา    หนวยกิต 
5591121 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขข้ันสูง   3 (3-0-6)  
   Advanced Numerical Methods     
5591131 วิศวกรรมทดลองขั้นสูง    3 (2-2-5) 
   Advanced Experimental Engineering 
5591110 สัมมนาทางวิศวกรรมเครื่องกล   1 (0-3-0)  
   Mechanical Engineering Seminar   
 
 
 
 
 
 



 

    3.1.3.2  หมวดวิชาบังคับเลือก นักศึกษาตองเลือกศึกษาวิชาเอกจากกลุ่มวิชาใดวิชาหนึ่ง 
ตอไปนี้ เปนจํานวน 9 หนวยกิต 
กลุ่มวิชาความร้อนและของไหล 
รหัสวิชา   ชื่อวิชา    หนวยกิต 
5591211 การถายเทความรอนขั้นสูง   3 (3-0-6) 
   Advanced Heat Transfer 
5591212 การออกแบบระบบทางความรอน   3 (3-0-6)  
   Design of Thermal Systems  
5591213 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขสําหรับการถายเทความรอน   3 (3-0-6)  
   Numerical Method for Heat Transfer  
5591214 การออกแบบเครื่องจักรกลของไหล   3 (3-0-6)  
   Design of Turbomachinery  
5591215 การไหลของไหลหนืด   3 (3-0-6)  
   Viscous Fluid Flow  
5591216 เทอรโมไดนามิกสขั้นสูง   3 (3-0-6)  
   Advanced Thermodynamics  
5591217 ทฤษฎีการเผาไหมขั้นสูง   3 (3-0-6)  
   Advanced Combustion Theory  
5591218 การทําความเย็นและปรับอากาศข้ันสูง   3 (3-0-6)  
   Advanced Refrigeration and Air Conditioning  
5591219 กลศาสตรของไหลขั้นสูง   3 (3-0-6)  
   Advanced Fluid Mechanics 
5591220 การคํานวณดานพลศาสตรของไหล   3 (3-0-6)  
   Computational Fluid Dynamics  
5591221 การอนุรักษ์และจัดการพลังงาน   3 (3-0-6) 
   Energy Conservation and Management 
5591222 พลังงานสุริยะ   3 (3-0-6) 
   Solar Energy 
5591223 ทรัพยากรพลังงานทดแทน   3 (3-0-6) 
   Renewable Energy Resources 
 
กลุ่มวิชาการกลศาสตรประยุกต์  
5591230 การออกแบบแบบเหมาะสมท่ีสุดของชิ้นสวนทางกล  3 (3-0-6)  
   Optimal Design of Mechanical Elements  
5591231 การออกแบบ การวิศวกรรมและการผลิตดวยคอมพิวเตอร  3 (3-0-6)  
   Computer Aided Design, Engineering and Manufacturing  
5591232 พลศาสตรและการควบคุมของหุนยนต   3 (3-0-6)  
   Robot Dynamics and Control  



รหัสวิชา   ชื่อวิชา    หนวยกิต 
5591233 ทฤษฎีของความยืดหยุน   3 (3-0-6)  
   Theory of Elasticity  
5591234 กลศาสตรการแตกหัก   3 (3-0-6)  
   Fracture Mechanics 
5591235 การลา    3 (3-0-6)  
   Fatigue  
5591236 ไทรโบโลยี   3 (3-0-6)  

Tribology  
5591237 การวิเคราะห และการประเมินทางเศรษฐศาสตรของการออกแบบเครื่องกล 3 (3-0-6)  
   Economic Analysis and Evaluation of Mechanical Designs  
5591238 วิธีไฟไนตอิลิเมนทขั้นสูง   3 (3-0-6)  
   Advanced Finite Element Method  
5591239 การสั่นสะเทือนทางกลขั้นสูง   3 (3-0-6)  
   Advanced Mechanical Vibration  
5591240 การควบคุมอัตโนมัติขั้นสูง   3 (3-0-6)  
   Advanced Automatic Control  
5591241 กลศาสตรของแข็งขั้นสูง   3 (3-0-6)  
   Advanced Mechanics of Solids  
 
กลุ่มวิชาการออกแบบและควบคุม 
5591250 อุปกรณ์ควบคุมกระบวนการ   3 (3-0-6) 
   Process Control Instrumentation 
5591251 วิศวกรรมควบคุมอัตโนมัติ   3 (3-0-6) 
   Automatic Control Engineering 
5591252 การควบคุมเชิงตัวเลข   3 (3-0-6) 
   Digital Control 
5591253 การควบคุมกระบวนการทางอุตสาหกรรม   3 (3-0-6) 
   Industrial Process Control 
5591254 การออกแบบระบบแมคคาทรอนิกส์   3 (3-0-6) 
   Mechatronic Systems Design 
5591255 ระบบตรรกศาสตร์คลุมเครือและการควบคุม   3 (3-0-6) 
   Fuzzy Logic Systems and Control  
5591256 ระบบควบคุมแบบกระจาย   3 (3-0-6) 
   Distributed Control System 
5591257 ระบบควบคุมด้วยคอมพิวเตอร์   3 (3-0-6) 
   Computer-Controlled System 
 



รหัสวิชา   ชื่อวิชา    หนวยกิต 
5591258 การออกแบบโครงข่ายนิวรัลประดิษฐ์   3 (3-0-6) 
   Artificial Neural Networks Design 
5591259 วิทัศน์หุ่นยนต์ปัญญาประดิษฐ์   3 (3-0-6) 
   Artificial Intelligent Robot Vision 
 
   3.1.3.3 หมวดวิชาเลือก(1) 9 หนวยกิต นักศึกษาเลือกศึกษารายวิชาในหมวดวิชาบังคับ
เลือกวิชาใดก็ได้จากกลุ่มวิชาดังกลาวขางตน โดยไมซํ้ากับวิชาที่ศึกษาเปนวิชาเอก 
 
   3.1.3.4 การวัดความสามารถด้านภาษาและคอมพิวเตอร์ เปิดโอกาสให้นักศึกษา
ลงทะเบียนสอบ โดยคณะกรรมการบัณฑิตประจําสาขาและบัณฑิตมหาวิทยาลัยเป็นผู้ดําเนินการสอบหรือ
นักศึกษาลงทะเบียนเรียนโดยไม่นับหน่วยกิต 
   
   3.1.3.5 วิทยานิพนธ์ 14 หนวยกิต 
รหัสวิชา   ชื่อวิชา    หนวยกิต 
5592410 วิทยานิพนธ 1       7  
   Thesis 1 
5592410 วิทยานิพนธ์ 2       7 
   Thesis 2 
 

3.1.4  แสดงแผนการศึกษา 
 

ปีการศึกษาที่ 1 
ภาคการศึกษาที่ 1/2556 ภาคการศึกษาที่ 2/2556 

5591121 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขขั้นสูง 3 (3-0-6) วิชาบังคับเลือก 3 (3-0-6) 
5591131 วิศวกรรมทดลองขั้นสูง 3 (2-2-5) วิชาบังคับเลือก 3 (3-0-6) 
วิชาบังคับเลือก 3 (3-0-6) วิชาเลือก(1) 3 (3-0-6) 
วิชาเลือก(1) 3 (3-0-6) วิชาเลือก(1) 3 (3-0-6) 
รวม                                            12 หน่วยกิต รวม 12 หน่วยกิต 
 
 

ปีการศึกษาที่ 2 
ภาคการศึกษาที่ 1/2557 ภาคการศึกษาที่ 2/2557 

5591110 สัมมนาทาง
วิศวกรรมเครื่องกล 

1 (0-3-0) 5592410 วิทยานิพนธ์ 2                 7 หน่วยกิต 

5592410 วิทยานิพนธ์ 1   7 หน่วยกิต  
รวม    8 หน่วยกิต  รวม                                        7 หน่วยกิต 
 



 
  3.1.5  คําอธิบายรายวิชา 
รหัสวิชา   ชื่อวิชา   หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดวยตนเอง)  
 
5591121 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขขั้นสูง   3 (3-0-6)  
   Advanced Numerical Methods  
  สมการอนุพันธแบบตาง ๆ  ทั้งปญหาหนึ่งมิติ และหลายมิติ   การแก กลุมสมการพีชคณิตเชิงเส้น
และไมเชิงเสน  การดิฟเฟอเรนชิเอตและการอินทิเกรตเชิงตัวเลข การประมาณคาแบบกําลังสองต่ําสุด วิธีดิสค
รีไตเซชั่นสมการอนุพันธ รูปแบบต าง ๆ  โดยวิธี ไฟไนต ดิฟเฟอเรนส และไฟไนต วอลลุมบทนํา 
เบื่องต้นเกี่ยวกับวิธีไฟไนตเอลิเมนต 
 
5591131 วิศวกรรมทดลองข้ันสูง   3 (2-2-5)  
    Advanced Experimental Engineering 
  การวางแผนการทดลอง ศึกษาวรรณกรรมที่เกี่ยวข้องและการนิยามปัญหา วัตถุประสงค์การ
ออกแบบการศึกษาและการทดลอง การวิเคราะห์ข้อมูลและการวิเคราะห์ความคลาดเคลื่อนความละเอียดใน
วัดผล การเลือกอุปกรณ์ให้เหมาะสมกับแผนการทดลอง การต่ออุปกรณ์ การเลือกอุปกรณ์ให้เหมาะสมกับ
แผนการทดลอง การต่ออุปกรณ์ การเลือกอุปกรณ์แสดง การเทียบมาตรฐาน การเก็บข้อมูล สรุปและข้อยุติ 
การเขียนรายงาน นักศึกษาต้องออกแบบและทําการทดลองให้หัวข้อทางวิศวกรรมเครื่องกลเฉพาะสาขาที่
เลือก และรายงานเชิงเทคนิคของหัวข้อที่ทําการทดลอง 
 
5591110 สัมมนาทางวิศวกรรมเครื่องกล    1 (0-3-0)  
   Mechanical Engineering Seminar  
  การศึกษาหรือคนควาจากระบบสารสนเทศต่าง ๆ เกี่ยวกับปญหาทางวิศวกรรมเครื่องกลโดยไดรับ
มอบหมายจากอาจารยผูสอน  ในระหวางการศึกษา  นักศึกษาจะตองศึกษาและค้นคว้าทํารายงาน  และ
นําเสนอผลการศึกษาตอผูเขารวมวิชาสัมมนา 
 
5591211 การถายเทความรอนขั้นสูง   3 (3-0-6)  
   Advanced Heat Transfer  
  หลักการพื้นฐานของการถายเทความรอน  ไดแก การนําความรอน  การพาความรอน  และการแผ
รังสี  สมการการนําความรอนในระบบที่สภาวะคงที่และไมคงที่ สําหรับปญหาหนึ่งมิติ   และหลายมิติของ
รูปทรงตาง ๆ  การวิเคราะหหาคําตอบของสมการการนําความรอนโดยวิธีตางๆ  เชน  วิธีแยกตัวแปร  วิธีซุป
เปอรโพสสิชั่น การใชระเบียบวิธีเชิงตัวเลขในการแกปญหาการนําความรอน สมการการพาความรอนและ
สมการโมเมนตัมในระบบที่ มีการไหลแบบราบเรียบ  การพาความรอนในกรณีการไหลภายในและรอบนอก
วัตถุ   การพาความรอนอิสระ  การพาความรอนในวัสดุพรุน  การเดือด  และการควบแนน  หลักการของการ
แผรังสีความรอนบนผิววัตถุดํา เทา และอ่ืนๆ  สมบัติการแผรังสีของผิววัตถุจริง แฟคเตอรเชิงรูปราง การ
แลกเปลี่ยนรังสีความรอนในระบบที่มีพ้ืนผิวปด 
 
 



 
รหัสวิชา   ชื่อวิชา   หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดวยตนเอง)  
5591212 การออกแบบระบบทางความรอน   3 (3-0-6)  
   Design of Thermal Systems  
  การวิเคราะหและการออกแบบระบบทางความรอน  วิธีเลือกและออกแบบอุปกรณที่เกี่ยวของกับ
ระบบการไหลและระบบทางความรอน  แบบจําลองเชิงคณิตศาสตรและสมการเชิงประจักษสําหรับแกปญหา
ต่าง ๆ การวิเคราะหเชิงเศรษฐศาสตร การวิเคราะห เอ็กเซอรจี  เทคนิคการหาคาเหมาะสมที่สุด เทคนิคการ
ออกแบบระบบทางความรอนโดยใชคอมพิวเตอร 
 
5591213 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขสําหรับการถายเทความรอน  3 (3-0-6)  
   Numerical Method for Heat Transfer  
  สมการอนุพันธยอยสําหรับปญหากลไกการถายเทความรอนในรูปแบบตาง ๆ การนําความรอน  การ
พาความรอน  และการแผรังสีความรอน  การแกปญหาการถายเทความรอนดวยระเบียบวิธีเชิงตัวเลขต่างๆ  
เช น วิธี ไฟไนต ดิฟเฟอเรนส วิธี ไฟไนต วอลลุม และไฟไนต เอลิ เมนต การคํานวณการถ ายเท 
ความร้อนในพิกัดตางๆ  เชน  พิกัดฉาก  พิกัดทรงกระบอก  และพิกัดทรงกลม  การแกปญหาการถายเท
ความรอนในของแข็งและของไหล และในงานวิศวกรรมเครื่องกล 
 
5591214 การออกแบบเครื่องจักรกลของไหล   3 (3-0-6)  
   Design of Turbomachinery  
  ประเภทของอุปกรณเครื่องจักรกลของไหล  คุณลักษณะและสมรรถนะของอุปกรณเครื่องจักรกล
ของไหลแต่ละชนิด  อาทิเชน  พัดลม  ปม  โบลเวอร คอมเพรซเซอร และกังหันน้ํา  ทฤษฏีและหลักการ
ออกแบบ ระบบควบคุมอัตโนมัติและการเชื่อมตอกับคอมพิวเตอร การเดินเครื่อง การซอมบํารุง 
 
5591215 การไหลของไหลหนืด   3 (3-0-6)  
   Viscous Fluid Flows  
  สมการพ้ืนฐานของการไหลแบบอัดตัวได การหาคําตอบของสมการนิวโตเนียน  ลามินารบาวดารีเล
เยอร เสถียรภาพของการไหลแบบราบเรียบ  การไหลแบบปนปวนแบบอัดตัวไมได บาวดารีเลเยอรสําหรับ
การไหลแบบอัดตัวได ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขสําหรับปญหาการไหลของไหลแบบหนืด 
 
5591216 เทอรโมไดนามิกสขั้นสูง   3 (3-0-6)  
   Advanced Thermodynamics 
  การใชกฎขอหนึ่งและขอที่สองทางเทอรโมไดนามิกสสําหรับการวิเคราะห ระบบทางความรอน 
ระบบเฟสเดียวและหลายระบบเฟส การยอนกลับไมได และเอกเซอรจี   ปฏิกริยาทางเคมี  การผลิตกําลัง  
การออกแบบระบบทางเทอรโมไดนามิกส เทคนิคการหาคาเหมาะสมที่สุดทางเทอรโมไดนามิกส การ
ประยุกต์ใช้คอมพิวเตอรสําหรับการวิเคราะหสมบัติและระบบทางเทอรโมไดนามิกส 
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5591217 ทฤษฎีการเผาไหมขั้นสูง   3 (3-0-6)  
   Advanced Combustion Theories  
  ทฤษฎีการเผาไหม เทอรโมไดนามิกสทางเคมี การวิเคราะหการเผาไหมแบบสตอยคิโอเมตริค  
สมการอนุรักษสําหรับการไหลที่มี การเผาไหม สมการอารรีเนียส  ปฏิกิริยาเคมีเชิงจลน ปฏิกิริยาลูกโซ
อุณหภูมิเปลวไฟ  การเผาไหมแบบผสมลวงหนา การเผาไหม แบบแพร กลไกของการเกิดมลพิษจากการเผา
ไหม งานประยกุตดานการเผาไหมในอุตสาหกรรม 
 
5591218 การทําความเย็นและปรับอากาศขั้นสูง   3 (3-0-6)  
   Advanced Refrigeration and Air Conditioning  
  พ้ืนฐานการทําความเย็นและการปรับอากาศ ทฤษฎีการถายเทความรอนและความชื้นระบบทําความ
เย็นในอุตสาหกรรม  การทําความเย็นที่อุณหภูมิต่ํามาก  อิทธิพลทางความรอนของสิ่งแวดล้อมต่อการ
ออกแบบระบบปรับอากาศ  การควบคุมคุณภาพอากาศในอาคาร  พื้นฐานระบบควบคุมอัตโนมัติและระบบจัด
การพลังงาน  การตรวจเช็คระบบทําความเย็นและระบบปรับอากาศ  การควบคุมเสียงและการสั่นสะเทือน 
 
5591219 กลศาสตรของไหลขั้นสูง   3 (3-0-6)  
   Advanced Fluid Mechanics  
  ทฤษฎีกลศาสตรของไหล  สมการอนุรักษมวล  สมการโมเมนตัม  และสมการอนุรักษพลังงาน  การ
วิเคราะห์ชุดสมการกํากับและการหาผลเฉลยแม่นตรงสําหรับปญหาการไหลรูปแบบตางๆ ทฤษฎีของ 
บาวดารีเลเยอร การไหลเนื่องจากแรงลอยตัว  การไหลแบบอัดตัวได ทฤษฎีเบื้องตนของการไหลปนปวน 
 
5591220 การคํานวณดานพลศาสตรของไหล   3 (3-0-6)  
   Computational Fluid Dynamics 
  สมการเชิงอนุพันธยอยของปญหาดานพลศาสตรของไหลและการถายเทความรอน  วิธีไฟไนต์ 
ดิฟเฟอเรนซ และไฟไนตวอลลุมสําหรับปญหาดานพลศาสตรของไหลและการถายเทความรอนการพัฒนา
อัลกอริทึมและโปรแกรมคอมพิวเตอร การใชซอฟตแวรทางพานิชยแกปญหาทางพลศาสตรในอุตสาหกรรม 
 
5591221 การอนุรักษ์และการจัดการพลังงาน   3 (3-0-6) 
   Energy Conservation and Management 
  บทบาทของผู้จัดการพลังงาน หลักการของการอนุรักษ์พลังงาน การเก็บข้อมูลพลังงานและการคิด
ราคา การควบคุมและการวางแผน การวัดผลพลังงาน เชื้อเพลิงปฐมภูมิ การปรับอากาศในอาคารพาณิชย์และ
โรงงานอุตสาหกรรม พลังงานไฟฟ้า พลังงานในการขนส่งทรัพยากร พลังงานที่นํากลับมาใช้ได้ในอุตสาหกรรม 
การประยุกต์การวิเคราะห์สภาพพร้อมใช้งานกับระบบพลังงาน การประเมินระบบพลังงาน กรณีศึกษา 
การศึกษาดูงานในโรงงานอุตสาหกรรม 
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5591222 พลังงานสุริยะ   3 (3-0-6) 
   Solar Energy 
  ธรรมชาติของรังสีสุริยะเฉพาะที่ การวัดผลและการแปลข้อมูลรังสีสุริยะ ทฤษฏีของแผ่นเก็บพลังงาน
แบบแบนและแบบรวมรังสี แหล่งเก็บความร้อน การวิเคราะห์ระบบและการหาค่าเหมาะที่สุดของระบบพลัง
ความร้อนสุริยะ และการประยุกต์ใช้พลังงานสุริยะ 
 
5591223 ทรัพยากรพลังงานทดแทน   3 (3-0-6) 
   Renewable Energy Resources 
  ทรัพยากรพลังงานทดแทน พลังงานสุริยะ พลังงานลม พลังงานมวลชีวภาพ พลังน้ํา พลังความร้อน
ใต้พิภพ พลังน้ําขึ้นลง การจัดหาและการกระจายของแหล่งพลังงานในภูมิภาค การพัฒนาเทคโนโลยีสําหรับใช้
และการเปลี่ยนพลังงานทดแทนศึกษาถึงความเป็นไปได้ทางเทคนิคและทางเศรษฐศาสตร์ 
 
5591230 การออกแบบแบบเหมาะสมที่สุดของช้ินสวนทางกล  3 (3-0-6)  
   Optimal Design of Mechanical Elements 
  ประเภทของปญหาการหาจุดที่เหมาะสมที่สุด การตั้งปญหาการหาจุดที่เหมาะสมที่สุดวิธีการเชิง
วิเคราะห์และวิธีการเชิงตัวเลขในการแกปญหาการหาจุดที่เหมาะสมที่สุด การประยุกตใชหลักการหาจุดที่
เหมาะสมที่สุดในการออกแบบทางวิศวกรรมเครื่องกล 
 
5591231 การออกแบบการวิศวกรรมและการผลิตดวยคอมพิวเตอร  3 (3-0-6)  
   Computer Aided Design, Engineering and Manufacturing 
  การใชคอมพิวเตอรชวยในขั้นตอนตางๆ  ของกระบวนการพัฒนาผลิตภัณฑ การใชคอมพิวเตอร
ช่วยในการออกแบบและเขียน การใชคอมพิวเตอรวิเคราะห์ปญหาทางวิศวกรรมเครื่องกล  การใชคอมพิวเตอร
ชวยในการควบคุมเครื่องจักรเพ่ือผลิตชิ้นสวน 
 
5591232 พลศาสตรและการควบคุมของหุนยนต    3 (3-0-6)  
   Robot Dynamics and Control  

การใชงานหุนยนตในเชิงอุตสาหกรรม  ทฤษฎีการควบคุมแบบตางๆ  วิธีการคํานวณโมเมนตของ
ความเฉื่อย วิธีวิเคราะหทางจลนพลศาสตร และจลศาสตร ของการเคลื่อนที่ของหุนยนต การคํานวณและ
ควบคุมตําแหนงของขอตอ  การหาเสนทางการเคลื่อนที่ที่เหมาะสม  การใชงานของหุนยนตรวมกับอุปกรณ
ตรวจวัด เชน อุปกรณตรวจวัดแรง และ ระยะทาง แนะนําการมองเห็นของหุนยนต การรับรูรูปแบบ และ
ปัญญาประดิษฐ์ 
 
5591233 ทฤษฎีของความยืดหยนุ   3 (3-0-6)  
   Theory of Elasticity  
  การวิเคราะหความเคนและความเครียด  กฎของฮุกสําหรับปญหาแบบสองและสามมิติเงื่อนไขการ
สมดุลและความเขากันได ฟงกชั่นความเคน ปญหาแบบสองมิติ ในระบบพิกัดตั้งฉาก ระบบพิกัดเชิงขั้ว และ
ระบบพิกัดโคง ปญหาการยืดหยุนในสามมิติ 
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5591234 กลศาสตรการแตกหัก   3 (3-0-6)  
Fracture Mechanics  
  สาเหตุและการปองกันความเสียหายของโครงสราง  การสะสมของความเคน  ความเคนและ
ความเครียดที่ปลายรอยราว  กลศาสตรการแตกหักแบบยืดหยุนเชิงเสน  และกลศาสตรการแตกหักแบบ 
อิลาสโต-พลาสติก การทดลองทางดานกลศาสตรการแตกหัก 
 
5591235 การลา    3 (3-0-6)  
   Fatigue  
  การเปลี่ยนแปลงรูปรางแบบวงรอบของวัสดุแข็งที่มีโครงสรางผลึก  การเกิดของรอยราวลาใน
ของแข็ง การขยายตัวของรอยร้าวล้าในของแข็ง  การล้าแบบจํานวนรอบสูง  การลาแบบจํานวนรอบต่ําการล้า
จากการสัมผัส การลาจากการกัดกรอน 
 
5591236 ไทรโบโลยี   3 (3-0-6)  
   Tribology  
  สมบัติของผิวแข็งและการวัดคุณสมบัติของผิวแข็ง  กลศาสตรการสัมผัส  ทฤษฎีการเสียดทานกลไก
การสึกหรอ การทดสอบการสึกหรอ การหลอลื่น สมบัติไทรโบโลยีของของแข็ง 
 
5591237 การวิเคราะหและการประเมินทางเศรษฐศาสตรของการออกแบบเครื่องกล  3 (3-0-6)  
   Economic Analysis and Evaluation of Mechanical Designs  
  การวิเคราะหผลกระทบของการออกแบบ  การเลือกวัสดุ  และกระบวนการผลิตที่มีตอคุณลักษณะ  
สมรรถนะ  และราคาของชิ้นสวนตางๆ  หัวขอที่สนใจรวมไปถึงการสรางแบบจําลองทางคณิตศาสตรเพ่ือ      
วิเคราะหฟงกชั่นคาใชจาย  การหาคาที่เหมาะสมที่สุด  การวิเคราะหแผนภูมิคุณลักษณะของวัสดุ และการ
ประเมินคาสมรรถนะของชิ้นสวน 
 
5591238 วิธีไฟไนตอิลิเมนทขั้นสูง   3 (3-0-6)  
   Advanced Finite Element Method 
  ขั้นตอนโดยทั่วไปของระเบียบวิธีไฟไนต์อิลิเมนต ฟงกชันการประมาณภายในอิลิเมนตสมการไฟไนต
อิลิเมนตสําหรับปญหาดานโครงสรางดานการถายเทความรอนและดานการไหล  การวิเคราะหหาความเค้น
และความเครียด การวิ เคราะห หาอุณหภูมิ  โปรแกรมคอมพิวเตอร สํ าหรับแก ป ญหาทางด้าน 
โครงสรางและการถายเทความรอน รวมทั้งการประยุกตใชในงานวิศวกรรม 
 
5591239 การสั่นสะเทือนทางกลขั้นสูง   3 (3-0-6)  
   Advanced Mechanical Vibration 
  ทบทวนการวิเคราะหการสั่นสะเทือนของระบบที่มีตัวแปรอิสระตัวเดียว  การวิเคราะห การ
สั่นสะเทือนของระบบที่มีตัวแปรอิสระหลายตัว  ความถี่ธรรมชาติ  การสั่นสะเทือนที่ถูกบังคับ  ผลของแรง
เสียดทาน  วิธีการเชิงพลังงานของRayleigh และRitz  การลดการสั่นสะเทือน  การวัดความสั่นสะเทือนการ
หาความเร็ววิกฤติในเครื่องจักรกล การแกปญหาดวยระเบียบวิธีเชิงตัวเลข 



รหัสวิชา   ชื่อวิชา   หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดวยตนเอง)  
5591240 การควบคุมอัตโนมัติขั้นสูง   3 (3-0-6)  
   Advanced Automatic Control 
  ทฤษฎีการควบคุม  หลักการควบคุมขั้นสูงเฉพาะทาง  การควบคุมแบบปรับตัวได การควบคุมเชิง  
สุม การควบคุมแบบไมเปนเชิงเสน การควบคุมแบบเรียนรู และทําซ้ํา การควบคุมระบบขนาดใหญที่มีตัวแปร
จํานวนมาก ปฏิบัติการการนําทฤษฎีไปใชควบคุมระบบทางกล 
 
5591241 กลศาสตรของแข็งข้ันสูง   3 (3-0-6)  
   Advanced Mechanics of Solids  
  การศึกษาการเปลี่ยนแปลงรูปรางของของแข็งแบบสถิตและจลศาสตรโดยวิธีการเทนเซอรการใชงาน
เทนเซอร คูลําดับ  เคอฟวิลิเนียรและแคลคูลัสของความยืดหยุน  วิสโคอิลาสติกซิตี้  ทฤษฎีพลังงาน และการ
อนุรักษพลังงาน 
 
5591250 อุปกรณ์ควบคุมกระบวนการ    3 (3-0-6) 
   Process Control Instrumentation 
  การควบคุมกระบวนการขั้นแนะนํา การปรับสภาพของสัญญาณแอนะล็อก การปรับสภาพของ
สัญญาณดิจิทัล เครื่องรับรู้ทางความร้อน เครื่องรับรู้วัดทางกล เครื่องรับรู้เชิงแสง การควบคุมสุดท้าย การ
ควบคุมกระบวนการแบบสภาวะไม่ต่อเนื่อง หลักการของตัวควบคุม ตัวควบคุมแบบแอนะล็อก ตัวควบคุมเชิง
ตัวเลข ลักษณะของลูปควบคุม 
 
5591251 วิศวกรรมควบคุมอัตโนมัติ    3 (3-0-6) 
   Automatic Control Engineering 
  ทบทวนควบคุมแบบป้อนกลับ ระเบียบวีธีรูทโลกัสและระเบียบวิธีการตอบสนองเชิงความถี่ ผลเฉลย
ของสมการอนุพันธ์ การแปลงลาพลาสและแปลงแซด พีชคณิตของเมทริกซ์และผลการประสาน แบบจําลอง
ตัวแปรสภาวะของระบบพลศาสตร์แบบต่อเนื่องและแบบไม่ต่อเนื่องการทําระบบไม่เป็นเชิงเส้นให้เป็นเชิงเส้น 
หลักการควบคุมตัวแปรสภาวะที่สามารถควบคุมได้สามารถสังเกตได้ เสถียรภาพและข้อกําหนดสมรรถนะ การ
ออกแบบเชิงวิเคราะห์สําหรับสัญญาณป้อนเข้าแบบเชิงกําหนดและแบบสุ่ม เทคนิคการวิเคราะห์โดยใช้
คอมพิวเตอร์ช่วยสําหรับการออกแบบระบบควบคุม 
 
5591252 การควบคุมเชิงตัวเลข    3 (3-0-6) 
   Digital Control 
  การแปลงสัญญาณและกระบวนการ การแปลงแซด ฟังก์ชันถ่ายโอน แผนภาพบล็อกกราฟการไหล
ของสัญญาณ เทคนิคตัวแปรสเตท ความสามารถในการควบคุม ความสามารถในการสังเกตและเสถียรภาพ 
การวิเคราะห์โดเมนเวลาและโดเมนแซด การวิเคราะห์โดเมนความถี่ การจําลองสถานกรณ์เชิงตัวเลข การออก
ระบบควบคุมแบบข้อมูลไม่ต่อเนื่อง การควบคุมแบบเชิงแสง ไมโครโพรเซสเซอร์และการควบคุมดีเอสพี 
 
 
 



รหัสวิชา   ชือ่วิชา   หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดวยตนเอง)  
5591253 การควบคุมกระบวนการทางอุตสาหกรรม    3 (3-0-6) 
   Industrial Process Control 
  ทบทวนหลักมูลการควบคุม ส่วนประกอบควบคุมในโรงงานอุตสาหกรรม ส่วนประกอบนิวเมติกส์ 
ส่วนประกอบไฟฟ้า ส่วนประกอบอิเล็กทรอนิกส์และส่วนประกอบของไหล การวิเคราะห์และออกแบบระบบ
ควบคุมแบบสมบูรณ์ ระบบควบคุมสําหรับการใช้งานเฉพาะทาง ระบบควบคุมหม้อน้ํา ระบบควบคุม
เครื่องปรับอากาศ ควบคุมเชิงตัวเลขขั้นแนะนําและการควบคุมแบบซูเปอร์ไวเซอร์รี่ 
 
5591254 การออกแบบระบบแมคคาทรอนิกส์    3 (3-0-6) 
   Mechatronic System Design 
  การออกแบบระบบแมคคาทรอนิกส์ แบบจําลองและการจําลองสถานการณ์ระบบกายภาพ เครื่อง
รับรู้และตัวแปรเปลี่ยน กลอุปกรณ์ควบคุมส่วนสุดท้าย ส่วนประกอบอุปกรณ์ส่วนประกอบสําหรับระบบแมค
คาทรอนิกส์ สัญญาณ ระบบ การควบคุม การใช้งานขั้นสูงของระบบแมคคาทรอนิกส์  
 
5591255 ระบบตรรกศาสตร์คลุมเครือและการควบคุม    3 (3-0-6) 
   Fuzzy Logic System and Control 
  พ้ืนฐานของเซทคลุมเครือ ความสัมพันธ์คลุมเครือ การวัดผลคลุมเครือ ทฤษฏีความน่าจะเป็นและ
การคํานวณคลุมเครือ ตรรกศาสตร์คลุมเครือและประมาณค่า ระบบควบคุมตรรกศาสตร์คลุมเครือ การ
ประยุกต์ทฤษฏีคลุมเครือ การควบคุมคลุมเครือของแขนหุ่นยนต์ การใช้ตรรกศาสตร์คลุมเครือในการผลิต
กระแสไฟฟ้า การควบคุมคลุมเครือในระบบควบคุมการบิน 
 
5591256 ระบบควบคุมแบบกระจาย    3 (3-0-6) 
   Distributer Control System 
  ระบบควบคุมแบบกระจายขั้นแนะนํา การใช้คอมพิวเตอร์ในโรงงานอุตสาหกรรม หลักมูล
อิเล็กทรอนิกส์และคอมพิวเตอร์ ระบบสื่อสารสําหรับการควบคุมกระบวนการดีซีเอส หน่วยควบคุม
กระบวนการ หน่วยต่อประสานกับมนุษย์ เครือข่ายการสื่อสารแบบกระจาย โครงสร้างของระบบควบคุมแบบ
กระจาย การเลือกระบบควบคุมแบบกระจายสําหรับโรงงานอุตสาหกรรมการติดตั้ง ทดสอบ และบํารุงรักษา 
 
5591257 ระบบควบคุมด้วยคอมพิวเตอร์    3 (3-0-6) 
   Computer-Controlled System 
  การควบคุมด้วยคอมพิวเตอร์ การชักตัวอย่างของสัญญาณเวลาต่อเนื่อง ระบบเวลาไม่ต่อเนื่อง 
แบบจําลองการควบคุม การวิเคราะห์ระบบเวลาไม่ต่อเนื่อง แบบจําลองของสัญญาณรบกวน วิธีการแปลง
ระบบแอนะล็อกเป็นระบบดิจิทัล การออกแบบโดยวิธีปริภูมิสถานะ การออกแบบโดยวิธีการวางตําแหน่งโพล 
การออกแบบที่เหมาะสม การระบุ การควบคุมแบบอะแด็พทิป ทําให้เกิดผลของตัวควบคุมดิจิทัล 
 
 
 
   



รหัสวิชา   ชื่อวิชา   หนวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาดวยตนเอง)  
5591258 การออกแบบโครงข่ายนิวรัลประดิษฐ์    3 (3-0-6) 
   Artificial Neural Networks Design 
  แนวคิดหลักมูลและแบบจําลองของระบบโครงข่ายนิวรัลประดิษฐ์ การคัดแยกเพอเซบตรอนแบบชั้น
เดียว โครงข่ายแบบป้อนไปข้างหน้าหลายชั้น โครงข่ายแบบป้อนกลับชั้นเดียว โครงข่ายการจัดการตัวเองและ
การจับคู่ ระบบตรรกศาสตร์คลุมเครือสําหรับควบคุมหุ่นยนต์ การออกแบบระบบโครงข่ายนิวรัลประดิษฐ์ และ
ระบบตรรกศาสตร์คลุมเครือในงานวิศวกรรมประยุกต์ทางการแพทย์ 
 
5591259 วิทัศน์หุ่นยนต์ปัญญาประดิษฐ์    3 (3-0-6) 
   Artifical Intelligent Robot Vision 
  หุ่นยนต์ขั้นแนะนํา จลนศาสตร์ของตัวจัดดําเนินการ พลวัตของหุ่นยนต์ การควบคุมหุ่นยนป้อนกลับ
แบบภาพโดยใช้โครงข่ายนิวรัลประดิษฐ์ เทคนิคการเขียนโปรแกรมสําหรับควบคุมทํางานของหุ่นยนต์ การ
ประยุกต์ใช้วิทัศน์หุ่นยนต์ในงานทางการเกษตร การแพทย์ และทางวิศวกรรม 
 
5592410 วิทยานิพนธ 1   7 (450) 
   Thesis 1 
  การศึกษาค้นคว้า และวิจัยที่มีเนื้อหาเน้นไปในทิศทางหมวดวิชาที่นักศึกษาเลือกเรียนภายใต้การ
ดูแล และคําแนะนําของคณะกรรมการที่ปรึกษาวิทยานิพนธ์ นักศึกษาจะต้องประชุมร่วมกับคณะกรรมการที่
ปรึกษาอย่างน้อยภาคการศึกษาละ 3 ครั้งและนักศึกษาจะต้องเสนอรายงานผลการค้นคว้าวิจัย ต่อ
คณะกรรมการที่ปรึกษาวิทยานิพนธ์ด้วยปากเปล่า 
 
5592410 วิทยานิพนธ 2   7 (450) 
   Thesis 2 
  การดําเนินการ ออกแบบ สร้าง ทดสอบเครื่องมือ และวิเคราะห์ผล ภายใต้การดูแลและคําแนะนํา
ของคณะกรรมการที่ปรึกษา วิทยานิพนธ์ โดยนักศึกษาจะต้องเข้าพบที่ปรึกษาวิทยานิพนธ์ เพ่ือปรึกษาหารือ
และรายงานความก้าวหน้าอย่างน้อย ภาคการศึกษาละ 6 ครั้ง นักศึกษาจะต้องนําเสนอผลงานการศึกษาวิจัย
ในการประชุมเชิงวิชาการที่เป็นที่ยอมรับ หรือตีพิมพ์เผยแพร่ผลงานวิจัยระดับชาติ หรือนานาชาติที่มีการ
ตรวจสอบจากผู้ทรงคุณวุฒิและนักศึกษาต้องเสนอรายงานผลการศึกษาวิจัย ต่อคณะกรรมที่ปรึกษา
วิทยานิพนธ์ด้วยปากเปล่า 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



หมวดที4่ ผลการเรียนรู กลยุทธการสอนและการประเมินผล 
 

1.  การพัฒนาคุณลักษณะพิเศษของนักศึกษา 
คุณลักษณะพิเศษ กลยุทธหรือกิจกรรมของนักศึกษา 

ดานบุคลิกภาพ   มีการสอดแทรกเรื่อง การแตงกาย การเขาสังคม 
เทคนิคการเจรจาสื่อสาร การมีมนุษยสัมพันธที่ดี 
การบรรยายตอสาธารณะ และการวางตัวในการ
ทํางานในบางรายวิชาที่เก่ียวของ 

ดานภาวะผูนํา และความรับผิดชอบ ตลอดจนมี
วินัยในตนเอง 
 

- กําหนดใหมีรายวิชาซึ่งนักศึกษาตองทํางาน
เป็นกลุมและมีการกําหนดหัวหนากลุมในการทํา
รายงานตลอดจนกําหนดให ทุกคนมีสวนรวมใน
การทําสื่อการนําเสนอและนําเสนอรายงาน เพ่ือ
เปนการฝกใหนักศึกษาไดสรางภาวะผูนําและการ
เปนสมาชิกกลุมที่ด ี
- มีกิจกรรมนักศึกษาที่มอบหมายใหนักศึกษา
หมุนเวียนกันเปนหัวหนาในการดําเนินกิจกรรม 
เพ่ือฝกใหนักศึกษามีความรับผิดชอบ 
- มีกติกาที่จะสรางวินัยในตนเอง เชน การเข้า
เรียนตรงเวลาเข้าเรียนอย่างสม่ําเสมอการมีส่วน
ร่วมในชั้นเรียนเสริมความกล้าในการแสดงความ
คิดเห็น 

ด้านจริยธรรม และจรรยาบรรณวิชาชีพ   มีการให้ความรู้ถึงผลกระทบต่อสังคม และข้อ
กฎหมายที่ เกี่ยวข้องกับการกระทําความผิ ด
เกี่ยวกับวิศวกรรม 

 
2.  การพัฒนาผลการเรียนรูในแตละดาน 

2.1  คุณธรรม จริยธรรม 
   1)  ผลการเรียนรูดานคุณธรรม จริยธรรม 
    นักศึกษาตองมีคุณธรรม  จริยธรรมเพ่ือใหสามารถดําเนินชีวิตร่วมกับผูอ่ืนในสังคมอย่าง
ราบรื่น  และเปนประโยชนตอสวนรวม  นอกจากนั้นวิศวกรรมเครื่องกลเปนสาขาที่สรางผลกระทบไดในวง
กว้าง จําเปนตองมีความรับผิดชอบตอผลที่เกิดขึ้นเชนเดียวกับการประกอบอาชีพในสาขาอ่ืน ๆ อาจารยที่สอน
ในแตละวิชาตองพยายามสอดแทรกเรื่องที่เกี่ยวกับสิ่งตอไปนี้ทั้ง 7 ขอ  เพ่ือใหนักศึกษาสามารถพัฒนา
คุณธรรม  จริยธรรมไปพรอมกับวิทยาการตาง ๆ ที่ศึกษา รวมทั้งอาจารยตองมีคุณสมบัติดานคุณธรรม 
จริยธรรมอยางนอย 7 ขอ ตามที่ระบุไว 

  (1)  ตระหนักในคุณคาและคุณธรรม จริยธรรม เสียสละ และซื่อสัตยสุจริต 
  (2)  มีวินัย ตรงตอเวลา และความรับผิดชอบตอตนเองและสังคม 

    (3)  มีภาวะความเปนผูนําและผูตาม  สามารถทํางานเปนทีมและสามารถแกไขขอขัดแย้ง
และลําดับความสําคัญ 



    (4)  เคารพสิทธิและรับฟงความคิดเห็นของผู อ่ืน รวมทั้งเคารพในคุณคาและศักดิ์ศรีของ
ความเปนมนุษย 

  (5)  เคารพกฎระเบียบและขอบังคับตาง ๆ ขององคกรและสังคม 
  (6)  สามารถวิเคราะหผลกระทบจากการใชวิชาชีพตอบุคคล องคกรและสังคม 
  (7)  มีจรรยาบรรณทางวิชาการและวิชาชีพ 

    นอกจากนั้น หลักสูตรวิศวกรรมเครื่องกลมี วิชาสัมมนาทางวิศวกรรมเครื่องกลที่อาจารยผู
สอนจัดใหมีการวัดมาตรฐานทั้งในดานคุณธรรมและจริยธรรม 

 2)  กลยุทธการสอนที่ใชพัฒนาการเรียนรูดานคุณธรรมและจริยธรรม 
    กําหนดใหมีวัฒนธรรมองคกร  เพื่อเปนการปลูกฝงใหนักศึกษามีระเบียบวินัย  โดยเนนการ
เขาชั้นเรียนใหตรงเวลาตลอดจนการแตงกายที่เปนไปตามระเบียบของมหาวิทยาลัย นักศึกษาตองมีความ
รับผิดชอบโดยในการทํางานกลุมนั้นตองฝกใหรหูนาที่ของการเปนผูนํากลุมและการเปนสมาชิกกลุม มีความซื่อ
สัตยโดยตองไมกระทําการทุจริตในการสอบหรือลอกการบานของผูอ่ืน เปนตนนอกจากนี้อาจารยผูสอนทุก
คนตองสอดแทรกเรื่องคุณธรรม  จริยธรรมในการสอนทุกรายวิชา  รวมทั้งมีการจัดกิจกรรมสงเสริมคุณธรรม 
จริยธรรม  

 3)  กลยุทธการประเมินผลการเรียนรูดานคุณธรรมและจริยธรรม 
    (1) ประเมินจากการตรงเวลาของนักศึกษาในการเขาชั้นเรียน การสงงานตามกําหนด
ระยะเวลาที่มอบหมายและการรวมกิจกรรม 
    (2) ประเมินจากการมีวินัยและพรอมเพรียงของนักศึกษาในการเขารวมกิจกรรมเสริม
หลักสูตร 

  (3) ปริมาณการกระทําทุจริตในการสอบ 
2.2  ความรู 
 1)  ผลการเรียนรูดานความรู 

     นักศึกษาตองมีความรูเกี่ยวกับวิศวกรรมเครื่องกล  มีคุณธรรม  จริยธรรม  และความรู
เกี่ยวกับสาขาวิชาที่ศึกษานั้นตองเปนสิ่งที่นักศึกษาตองรูเพ่ือใชประกอบอาชีพและชวยพัฒนาสังคม ดังนั้น
มาตรฐานความรูตองครอบคลุมสิ่งตอไปนี้ 

  (1)  มีความรูและความเขาใจเกีย่วกับหลักการและทฤษฎีที่สําคัญในเนื้อหาสาขาวิชา 
วิศวกรรมเครื่องกล 

  (2)  สามารถวิเคราะหปญหา  เขาใจและอธิบายความตองการทางวิศวกรรม รวมทั้ง  
ประยุกตค์วามรูทักษะ และการใชเครือ่งมอืที่เหมาะสมกับการแก้ไขปัญหา 

  (3)  สามารถวิเคราะห ออกแบบ  ติดตั้ง  ปรับปรุงและ/หรือประเมินระบบองคประกอบ 
ตาง ๆ ของระบบวิศวกรรมเครื่องกลใหตรงตามขอกําหนด 

  (4)  สามารถติดตามความกาวหนาและวิวัฒนาการวิศวกรรมเครื่องกล  รวมทั้งการนําไป 
ประยุกต 

  (5)  รู เขาใจและสนใจพัฒนาความรู ความชํานาญทางวิศวกรรมเครื่องกลอยางตอเนื่อง 
  (6)  มีความรูในแนวกวางของสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกลเล็งเห็นการเปลี่ยนแปลงและ 

เข้าใจผลกระทบของเทคโนโลยีใหม ๆ 
   (7)  มีประสบการณในการพัฒนาและ/หรอืการประยุกตงานวิจัยพื้นฐานใหใชงานไดจริง 
  (8)  สามารถบูรณาการความรูในสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกลกับความรูในศาสตรอ่ืน  ๆ  



ที่เก่ียวของ 
  การทดสอบมาตรฐานนี้สามารถทําไดโดยการทดสอบจากขอสอบของแตละวิชาใน 
ชั้นเรียน ตลอดระยะเวลาที่ นักศึกษาอยู ในหลักสูตร 
 2)  กลยุทธการสอนที่ใชพัฒนาการเรียนรูดานความรู 

    ใชการเรียนการสอนในหลากหลายรูปแบบ  อาทิ  การคนควา  วิจัย  สัมมนา โดยเน้น
หลักการทางทฤษฎี  และประยุกตทางปฏิบัติในสภาพแวดลอมจริง  โดยทันตอการเปลี่ยนแปลงทางเทคโนโลยี  
ทั้งนี้ใหเปนไปตามลักษณะของรายวิชาตลอดจนเนื้อหาสาระของรายวิชานั้น ๆ นอกจากนี้  อาจจัดใหมีการ
เรียนรูจากสถานการณจริงโดยการศึกษาดูงานหรือเชิญผูเชี่ยวชาญที่มี ประสบการณ ตรงมาเปนวิทยากรพิเศษ
เฉพาะเรื่อง ตลอดจนการฝกปฏิบัติงานในสถานประกอบการ 

 3)  กลยุทธการประเมินผลการเรียนรูดานความรู 
  ประเมินจากผลสัมฤทธิ์ทางการเรียนและการปฏิบัติของนักศึกษาในดานตาง ๆ คือ 
  (1)  การทดสอบยอย 
  (2)  การสอบกลางภาคเรียนและปลายภาคเรียน 
  (3)  ประเมินจากรายงานที่นักศึกษาจัดทํา 
  (4)  ประเมินจากแผนธุรกิจหรือโครงการที่นําเสนอ 
  (5)  ประเมินจากการนําเสนอรายงานในชั้นเรียน 
2.3  ทักษะทางปญญา 
 1)  ผลการเรียนรูดานทักษะทางปญญา 

    นักศึกษาตองสามารถพัฒนาตนเองและประกอบวิชาชีพได โดยพ่ึงตนเองได เมื่อจบ
การศึกษาแล้ว ดังนั้นนักศึกษาจําเปนตองไดรับการพัฒนาทักษะทางปัญญาไปพรอมกับคุณธรรม  จริยธรรม
และความรูเกี่ยวกับสาขาวิชาวิศวกรรม  เครื่องกลในขณะที่สอนนักศึกษา  อาจารย ตองเน้นใหนักศึกษาคิดหา
เหตุผล เขาใจที่มาและสาเหตุของปัญหา วิธีการแกปญหารวมทั้งแนวคิดด้วยตนเอง ไมสอนในลักษณะทองจํา 
นักศึกษาตองมีคุณสมบัติตาง ๆ จากการสอนเพื่อใหเกิดทักษะทางปญญาดังนี ้

  (1)  คิดอยางมีวิจารณญาณและอยางเปนระบบ 
  (2)  สามารถสืบคน  วิเคราะห งานทางวิศวกรรมเครื่องกล  เพื่อใชในการแกไขปัญหา 

อยางสรางสรรค 
  (3)  สามารถรวบรวม ศึกษา วิเคราะห และสรุปประเด็นปัญหาและความตองการ 
  (4)  สามารถประยุกตความรูและทักษะกับการแกไขปญหาทางวิศวกรรมเครื่องกลได 

อย่างเหมาะสม  
    การวัดมาตรฐานในขอนี้สามารถทําไดโดยการออกขอสอบที่ใหนักศึกษาแกปญหา อธิบาย
แนวคิดของการแกปญหา  และวิธีการแกปญหาโดยการประยุกตความรูที่เรียนมา  โดยหลีกเลี่ยงขอสอบที่เป็น
การเลือกตอบที่ถูกมาคําตอบเดียวจากกลุมคําตอบที่ใหมา 

 2)  กลยุทธการสอนที่ใชพัฒนาการเรียนรูดานทักษะทางปญญา 
  (1)  กรณีศึกษาทางการประยุกตทางวิศวกรรมเครื่องกล 
  (2)  การอภิปรายกลุม 
  (3)  ใหนักศึกษามี โอกาสปฏิบัติจริง 
 
 



 3)  กลยุทธการประเมินผลการเรียนรูดานทักษะทางปญญา 
    ประเมินตามสภาพจริงจากผลงาน  และการปฏิบัติของนักศึกษา  เชน  ประเมินจากการ
นําเสนอรายงานในชั้นเรียน การทดสอบโดยใช แบบทดสอบหรือสัมภาษณเปนตน 

2.4  ทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและความรับผิดชอบ 
 1)  ผลการเรียนรูดานทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและความรับผิดชอบ 

    นักศึกษาตองออกไปประกอบอาชีพซึ่งสวนใหญตองเกี่ยวของกับคนที่ไมรูจักมาก่อนคน
ที่มาจากสถาบันอ่ืน  ๆ  และคนที่จะมาเปนผูบังคับบัญชา  หรือคนที่จะมาอยูใต บังคับบัญชา  ความสามารถที่
จะปรับตัวให เขากับกลุมคนตาง ๆ  เปนเรื่องจําเปนอยางยิ่ง  ดังนั้นอาจารยตองสอดแทรกวิธีการที่เกี่ยวของ
กับคุณสมบัติตาง ๆ ตอไปนี้ให นักศึกษาระหวางที่สอนวิชา 

  (1)  สามารถสื่อสารกับกลุมคนหลากหลายและสามารถสนทนาทั้งภาษาไทยและภาษา 
ตางประเทศอยางมีประสิทธิภาพ 

  (2)  สามารถให้ความช่วยเหลือและอํานวยความสะดวกแก่การแก้ปัญหาสถานการณ์ 
ต่าง ๆ ในกลุ่มทั้งในบทบาทของผู้นํา หรือในบทบาทของผู้ร่วมทีมทํางาน  

  (3)  สามารถใชความรูในศาสตรมาชี้นําสังคมในประเดน็ที่เหมาะสม 
  (4)  มีความรับผิดชอบในการกระทําของตนเองและรับผิดชอบงานในกลุม 
  (5)  สามารถเปนผูริเริ่มแสดงประเด็นในการแกไขสถานการณทั้งสวนตัวและสวน รวม 

พร้อมทั้งแสดงจุดยืนอยางพอเหมาะทั้งของตนเองและของกลุม 
  (6)  มีความรับผิดชอบการพัฒนาการเรียนรูทั้งของตนเองและทางวิชาชีพอยางต่อ 

เนื่องคุณสมบัติตาง ๆ นี้สามารถวัดไดในระหวางการทํากิจกรรมรวมกัน 
   2)  กลยุทธการสอนที่ใชในการพัฒนาการเรียนรูดานทักษะความสัมพันธระหวางบุคคล
และความรับผิดชอบ 
    ใชการสอนทีมี่การกําหนดกิจกรรมใหมีการทํางานเป็นกลุม การทํางานที่ตองประสานงาน
กับผูอ่ืน ขามหลักสูตร หรือตองคนควาหาขอมูลจากการสัมภาษณบุคคลอ่ืน หรือผูมีประสบการณโดยมีความ
คาดหวังในผลการเรียนรูดานทักษะความสัมพันธระหวางตัวบุคคลและความสามารถในการรับผิดชอบ ดังนี้ 

  (1)  สามารถทํางานกับผูอ่ืนได เปนอยางดี 
  (2)  มีความรับผิดชอบตองานที่ไดรับมอบหมาย 
  (3)  สามารถปรับตัวเขากับสถานการณและวัฒนธรรมองคกรที่ไปปฏิบัติงานไดเป็นอย่างดี 
  (4)  มีมนุษยสัมพันธที่ดีกับผูรวมงานในองคกรและบุคคลทั่วไป 
  (5)  มีภาวะผูนํา 
 3)  กลยุทธการประเมินผลการเรียนรูดานทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและความ 

รับผิดชอบ 
    ประเมินจากพฤติกรรมและการแสดงออกของนักศึกษาในการนําเสนอรายงานกลุ่มในชั้น
เรียน  และสังเกตจากพฤติกรรมที่แสดงออกในการรวมกิจกรรมตาง ๆ และความครบถวนชัดเจนตรงประเด็น
ของขอมูล 

  
 
 
 



2.5  ทักษะในการวิเคราะหและการสื่อสาร 
 1)  ผลลัพธการเรียนรูดานทักษะในการวิเคราะหและการสื่อสาร 
  (1)  มีทักษะในการใชเครื่องมือที่จําเปนที่มีอยู ในปจจุบันตอการทํางานที่เก่ียวกับ 

วิศวกรรมเครื่องกล 
  (2)  สามารถแนะนําประเด็นการแกไขปญหาโดยใชความรูและประสบการณทาง 

วิศวกรรมเครื่องกลอยางสรางสรรค 
     (3)  สามารถสื่อสารอยางมีประสิทธิภาพทั้งปากเปลาและการเขียน  เลือกใชรูปแบบของ
สื่อการนําเสนออยางเหมาะสม 

  (4)  สามารถใชทักษะวิศวกรรมเครื่องกลอยางเหมาะสม 
    การวัดมาตรฐานนี้อาจทําไดในระหวางการสอน โดยอาจใหนักศึกษาแกปญหาวิเคราะห
ประสิทธิภาพของวิธีแกปญหา  และใหนําเสนอแนวคิดของการแกปญหา  ผลการวิเคราะห ประสิทธิภาพ      
ตอนักศึกษาในชั้นเรียน อาจมีการวิจารณเชิงวิชาการระหวางอาจารยและกลุมนักศึกษา 

 2)  กลยุทธการสอนที่ใชในการพัฒนาการเรียนรูดานทักษะในการวิเคราะหและการสื่อสาร        
                  จัดกิจกรรมการเรียนรูในรายวิชาตาง ๆ ใหนักศึกษาได วิเคราะหสถานการณจําลอง และ
สถานการณเสมือนจริง  และนําเสนอการแกปญหาที่เหมาะสมเรียนรูเทคนิคการประยุกต วิศวกรรมเครื่องกล
มาใชงานหลากหลายสถานการณ 

 3)  กลยุทธการประเมินผลลัพธการเรียนรูดานทักษะในการวิเคราะหและการสื่อสาร 
    ประเมินจากเทคนิคการนําเสนอโดยใชทฤษฎี  การประยุกตใชทฤษฎี  การเลือกใช
เครื่องมือทางวิศวกรรม เครื่องกล หรือที่เก่ียวของ 

  (1)  ประเมินจากผลการทดสอบรายวิชา 
  (2)  ประเมินจากผลการเรียนวิชาสัมมนา 
  (3)  ประเมินจากการสอบเกี่ยวกับวิทยานิพนธ อันไดแก การสอบเคาโครง  การสอบ   

ความกาวหนา และการสอบเพ่ือจบการศึกษา 
3.  แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรูจากหลักสูตรสูรายวิชา (Curriculum  
    Mapping)  

3.1 ผลการเรียนรูในตารางมีความหมาย ดังนี้ 
3.1.1 คุณธรรม จริยธรรม 

  1) ตระหนักในคุณคาและคุณธรรม จริยธรรม เสียสละ และซื่อสัตยสุจริต 
  2) มีวินัย ตรงตอเวลา และความรับผิดชอบตอตนเองและสังคม 

    3) มีภาวะความเปนผูนําและผูตาม สามารถทํางานเปนทีมและสามารถแกไขข้อ
ขัดแย้งและลําดับความสําคัญ 
    4) เคารพสิทธิและรับฟงความคิดเห็นของผูอ่ืน รวมทั้งเคารพในคุณคาและศักดิ์ศรีของ
ความเป็นมนุษย ์

  5) เคารพกฎระเบียบและขอบังคับตาง ๆ ขององคกรและสังคม 
  6) สามารถวิเคราะหผลกระทบจากการใชคอมพิวเตอรตอบุคคล องคกรและสังคม 
  7) มีจรรยาบรรณทางวิชาการและวิชาชีพ 
 
 



 3.1.2 ความรู 
  1) มีความรูและความเขาใจเกี่ยวกับหลักการและทฤษฎี ที่สําคัญในเนื้อหาสาขาวิชา 

วิศวกรรมเครื่องกล 
  2)  สามารถวิเคราะหปญหา  เขาใจและอธิบายความตองการทางวิศวกรรม  รวมทั้ง 

ประยุกตความรูทักษะ และการใชเครื่องมือที่เหมาะสมกบัการแกไขปญัหา 
  3)  สามารถวิเคราะห ออกแบบ  ติดตั้ง  ปรับปรุงและ/หรือประเมินระบบองค 

ประกอบตาง ๆ ของระบบวิศวกรรมเครื่องกลใหตรงตามขอกําหนด 
  4)  สามารถติดตามความกาวหนาและวิวัฒนาการวิศวกรรมเครื่องกล  รวมทั้งการ 

นําไปประยุกต 
  5)  รู เขาใจและสนใจพัฒนาความรู ความชํานาญทางวิศวกรรมเครื่องกลอยางต่อ 

เนื่อง 
   6)  มีความรูในแนวกวางของสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกลเล็งเห็นการเปลี่ยนแปลง   

และเขาใจผลกระทบของเทคโนโลยีใหม ๆ 
  7)  มีประสบการณในการพัฒนาและ/หรือการประยุกตงานวิจัยพื้นฐานใหใชงานได 

จริง 
  8)  สามารถบูรณาการความรูในสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกลกับความรูในศาสตร์อื่น ๆ  

ที่เก่ียวข้อง   
 3.1.3 ทักษะทางปญญา 
  1) คิดอยางมีวิจารณญาณและอยางเปนระบบ 
  2) สามารถสืบคน วิเคราะหงานทางวิศวกรรมเครื่องกล เพ่ือใชในการแกไขปญหา 

อย่างสร้างสรรค์ 
  3) สามารถรวบรวม ศึกษา วิเคราะห และสรุปประเด็นปญหาความตองการ 
  4) สามารถประยุกตความรูและทักษะกับการแกไขปญหาทางวิศวกรรมเครื่องกลได 

อย่างเหมาะสม 
 3.1.4 ทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและความรับผิดชอบ 
  1) สามารถสื่อสารกับกลุมคนหลากหลายและสามารถสนทนาทั้งภาษาไทยและภาษา 

ตางประเทศอยางมีประสิทธิภาพ 
  2) สามารถใหความชวยเหลือและอํานวยความสะดวกแกการแกปญหาสถานการณ์ 

ต่าง ๆ ในกลุ่มทั้งในบทบาทของผู้นํา หรือในบทบาทผู้ร่วมทีมทํางาน 
  3) สามารถใชความรูในศาสตรมาชี้นําสังคมในประเดน็ที่เหมาะสม 
  4) มีความรับผิดชอบในการกระทําของตนเองและรับผิดชอบงานในกลุม 
  5) สามารถเปนผูริเริ่มแสดงประเด็นในการแกไขสถานการณทั้งสวนตัวและสวนรวม 

พรอมทั้งแสดงจุดยืนอยางพอเหมาะทั้งของตนเองและของกลุม 
  6) มีความรับผิดชอบการพัฒนาการเรียนรูทั้งของตนเองและทางวิชาชีพอยางตอเนื่อง 
  
 
 
 



 3.1.5 ทักษะการวิเคราะหเชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใชเทคโนโลยีทาง 
               วิศวกรรมเครื่องกล 
  1) มีทักษะในการใชเครื่องมอืที่จําเปนที่มีอยู ในปจจุบันตอการทํางานที่เก่ียวกับ 

วิศวกรรมเครื่องกล 
  2) สามารถแนะนําประเด็นการแกไขปญหาโดยใช ความรูและประสบการณทาง 

วิศวกรรมเครื่องกลอยางสรางสรรค 
  3) สามารถสื่อสารอยางมีประสิทธิภาพทั้งปากเปลาและการเขยีน เลือกใชรูปแบบของ 

สื่อการนําเสนออยางเหมาะสม 
  4) สามารถใชสารสนเทศและเทคโนโลยีอยางเหมาะสม 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรูจากหลักสูตรสูรายวิชา (Curriculum Mapping) 
 

 ความรับผิดชอบหลัก    ความรับผิดชอบรอง 
 

รายวิชา 
1. คุณธรรม จริยธรรม 2. ความรู 

3. ทักษะทาง 
ปญญา 

4. ทักษะความสัมพันธ 
ระหวางบุคคลและความ 

รับผิดชอบ 

5. ทักษะการ 
วิเคราะหและ 
การสื่อสาร 

1 2 3 4 5 6 7 1 2 3 4 5 6 7 8 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 
5591121 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขขั้นสูง                                
5591131 วิศวกรรมทดลองขั้นสูง                                
5591110 สัมมนาทางวิศวกรรมเครื่องกล                               
5591211 การถายเทความรอนขั้นสูง                                
5591212 การออกแบบระบบทางความรอน                                
5591213 ระเบียบวธิีเชิงตัวเลขสําหรับการ

ถ่ายเทความรอน 
                             

5591214 การออกแบบเครื่องจักรกลของไหล                                
5591215 การไหลของของไหลหนืด                                
5591216 เทอรโมไดนามิกสขั้นสูง                                
5591217 ทฤษฎีการเผาไหมขั้นสูง                                
5591218 การทําความเย็นและปรับอากาศขั้น

สูง   
                             

5591219 กลศาสตรของไหลขั้นสูง                                
5591220 การคํานวณดานพลศาสตรของไหล                              
5591221 การอนุรักษ์และการจัดการพลังงาน                              
5591222 พลังงานสุริยะ                              
5591223 ทรัพยากรพลังงานทดแทน                              
5591230 การออกแบบแบบเหมาะสมที่สุด

ของชิ้นส่วนทางกล 
                             

5591231 การออกแบบ การวิศวกรรมและ
การผลิตด้วยคอมพวิเตอร ์

                             



 

รายวิชา 
1. คุณธรรม จริยธรรม 2. ความรู 

3. ทักษะทาง 
ปญญา 

4. ทักษะความสัมพันธ 
ระหวางบุคคลและความ 

รับผิดชอบ 

5. ทักษะการ 
วิเคราะหและ 
การสื่อสาร 

1 2 3 4 5 6 7 1 2 3 4 5 6 7 8 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 
5591232 พลศาสตร และการควบคุมของ

หุ่นยนต์ 
                             

5591233 ทฤษฎีของความยืดหยุน                              
5591234 กลศาสตรการแตกหัก                              
5591235 การล้า                              
5591236 ไทรโบโลยี                              
5591237 
 

การวิเคราะหแ์ละการประเมินทาง
เศรษฐศาสตร์ของการออกแบบ
เครื่องกล 

                             

5591238 วิธีไฟไนต์อิลิเมนท์ขั้นสูง                              
5591239 การส่ันสะเทือนทางกลขั้นสูง                              
5591240 การควบคุมอัตโนมัติขั้นสูง                              
5591241 กลศาสตร์ของแข็งขั้นสูง                              
5591250 อุปกรณ์การควบคุมกระบวนการ                              

5591251 วิศวกรรมควบคุมอัตโนมัติ                              

5591252 การควบคุมเชิงตัวเลข                              

5591253 การควบคุมกระบวนการทาง
อุตสาหกรรม 

                             

5591254 การออกแบบระบบแมคคาทรอนิกส์                              
5591255 ระบบตรรกศาสตร์คลุมเครือและ

การควบคุม 
                             

5591256 ระบบการควบคุมแบบกระจาย                              
5591257 ระบบการควบคุมดว้ยคอมพวิเตอร ์                              
5591258 การออกแบบโครงข่ายนิวรัล

ประดิษฐ ์
                             

5591259 วิทัศน์หุ่นยนต์ปัญญษประดิษฐ ์                              
 



 

รายวิชา 
1. คุณธรรม จริยธรรม 2. ความรู 

3. ทักษะทาง 
ปญญา 

4. ทักษะความสัมพันธ 
ระหวางบุคคลและความ 

รับผิดชอบ 

5. ทักษะการ 
วิเคราะหและ 
การสื่อสาร 

1 2 3 4 5 6 7 1 2 3 4 5 6 7 8 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 
5592410 วิทยานิพนธ์ 1                              
5592410 วิทยานิพนธ์ 2                              

 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



หมวดที ่5 หลกัเกณฑ์การประเมินผลนักศึกษา 
 

1. กฎระเบียบ หรือ เกณฑ์ในการให้ระดับคะแนน (เกรด)  
    หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต (วศ.ม.) สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล คณะเทคโนโลยี
อุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยราชภัฏเพชรบุรี การประเมินตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏเพชรบุรี ว่าด้วยการ
จัดการศกึษาระดับบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2553 (พร้อมระเบียบปรับปรุง) 
2. กระบวนการทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษา 

2.1 การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้ขณะนักศึกษายังไม่สําเร็จการศึกษา 
      - การทวนสอบในระดับรายวิชา 

มีการประเมินการเรียนการสอนในระดับรายวิชาทั้งภาคทฤษฎีและภาคปฏิบัติ 
      - การทวนสอบในระดับหลักสูตร 

2.1.1 สอบถามความคิดเห็นของบัณฑิตใหม่ โดยใช้แบบสอบถามหรือประชุมร่วมกัน 
2.1.2 ให้สถานประกอบการมีส่วนร่วมในการประเมินมาตรฐานผลการเรียนรู้ของนักศึกษา 
2.1.3 มีคณะกรรมการตรวจสอบและประเมินผลการจัดการศึกษาและสอบวิทยานิพนธ์ 

2.2 การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้หลังจากนักศึกษาสําเร็จการศึกษา 
2.2.1 ภาวการณ์ได้งานทําของบัณฑิต ประเมินจากบัณฑิตแต่ละรุ่นที่จบการศึกษา ในด้านความ

คิดเห็นต่อความรู้ ความสามารถ ความมั่นใจของบัณฑิตในการประกอบอาชีพ 
2.2.2 การตรวจสอบจากผู้ประกอบการ โดยการขอเข้าสัมภาษณ์ หรือ การส่งแบบสอบถาม เพ่ือ

ประเมินความพึงพอใจในบัณฑิตที่จบการศึกษา และเข้าทํางานในสถานประกอบการนั้น ๆ 
2.2.3 การประเมินตําแหน่ง และ/หรือความก้าวหน้าในสายงานของบัณฑิต 
2.2.4 การประเมินจากสถานศึกษาอ่ืน โดยสอบถามระดับความพึงพอใจในด้านความรู้ ความ

พร้อม และคุณสมบัติด้านอื่นๆ ของบัณฑิตที่เข้าศึกษาเพ่ือปริญญาที่สูงขึ้นในสถานศึกษานั้นๆ  
2.2.5 การประเมินจากนักศึกษาเก่าที่ไปประกอบอาชีพในแง่ของความพร้อมและความรู้จาก

สาขาวิชาที่เรียน รวมทั้งเปิดโอกาสให้เสนอข้อคิดเห็นในการปรับปรุงหลักสูตรให้ดียิ่งขึ้นจากผู้ทรงคุณวุฒิ
ภายนอกที่มาประเมินหลักสูตร หรือเป็นอาจารย์พิเศษ ต่อความพร้อมของนักศึกษาในการเรียน และคุณสมบัติ
อ่ืนๆ ที่เกี่ยวข้องกับกระบวนการเรียนรู้ และการพัฒนาองค์ความรู้ของนักศึกษา 
3. เกณฑ์สําเร็จการศึกษาตามหลักสูตร 
  หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต (วศ.ม.) สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล ใช้เกณฑ์การจบ
หลักสูตรตามระเบียบข้อบังคับของสภามหาวิทยาลัยราชภัฎเพชรบุรีว่าด้วยการจัดการศึกษาระดับ
บัณฑิตศึกษา (ภาคผนวก) 
 
 
 
 
 
 
 
 



หมวดที ่6 การพัฒนาคณาจารย์และบุคลากร 
    

1. การเตรียมการสําหรับอาจารย์ใหม่ 
 1.1 อาจารย์ใหม่ทุกคนเข้ารับการปฐมนิเทศจากมหาวิทยาลัยราชภัฎเพชรบุรี 
        1.1.1 ภาระหน้าที่ของอาจารย์ 4 ด้าน ผลิตบัณฑิต วิจัย บริการวิชาการ และ ทํานุบํารุง
ศิลปวัฒนธรรม 
        1.1.2 กฎระเบียบข้อบังคับพนักงานสายวิชาการ 
        1.1.3 หลักสูตรที่เปิดสอนการจัดแผนการเรียนตลอดหลักสูตร และการจัดกิจกรรมเสริม 
 1.2 คณะให้อาจารย์อาวุโสเป็นพี่เลี้ยง โดยมีหน้าที่ 
        1.2.1 ให้คําปรึกษา เพื่อการเรียนรู้ เพื่อการปรับตัวเข้าสู่เป็นอาจารย์ 
        1.2.2 ให้คําแนะนํา นิเทศการสอนทั้งในภาคทฤษฏี และภาคปฏิบัติ 
        1.2.3 ประเมินและติดตามความก้าวหน้าในการปฏิบัติงานของอาจารย์ใหม่ 
 1.3 อาจารย์ทุกคนในสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล ต้องได้รับการพัฒนา ในด้านการจัดการเรียนการ
สอน และมีเทคโนโลยีที่ทันสมัย โดยมีการจัดสัมมนาภายในและภายนอก โดยส่งเสริมให้อาจารย์เข้าร่วมอย่าง
ต่อเนื่อง 
        1.3.1 สนับสนุนให้เข้าร่วมอบรม ประชุมวิชาการภายในมหาวิทยาลัย 
        1.3.2 สนับสนุนให้เข้าร่วมอบรมประชุมวิชาการภายนอกภายใน 
        1.3.3 ศึกษาดูงานภายใน และต่างประเทศ 
        1.3.4 สนับสนุนให้จัดตั้งหน่วยวิจัยในเรื่องที่เชี่ยวชาญเฉพาะทาง  
        1.3.5 สนับสนุนให้เข้าร่วมกับนักวิจัยอาวุโสและร่วมวิจัยกับภาคอุตสาหกรรม 
        1.3.6 เข้าร่วมนําเสนอผลงานการวิจัยทั้งภายในและภายนอกประเทศ 
 
2. การพัฒนาความรู้และทักษะให้แก่อาจารย์และบุคลากร 
 2.1 การพัฒนาทักษะการจัดการเรียนการสอน การวัดผลและประเมินผล 
        2.1.1 จัดระบบการประเมินการเรียนการสอน แบบมีส่วนร่วม ระหว่างคณะกรรมการผู้สอนและ
ผู้เรียน 
        2.1.2 จัดสัมมนาหลักสูตรวิชาชีพเฉพาะด้านให้แก่อาจารย์  
        2.1.3 จัดอบรมเก่ียวกับทักษะการสอนและการประเมินผล 
        2.1.4 สนับสนุนให้อาจารย์เข้าร่วมประชุมและศึกษาดูงานเกี่ยวกับการจัดการเรียนการสอนและ
การประเมินผล 
        2.1.5 จัดอาจารย์พี่เลี้ยงให้แก่อาจารย์ใหม่ 
        2.1.6 พัฒนาระบบการประเมินผล 
        2.1.7 กําหนดให้มีการวิจัยในห้องเรียน 
        2.1.8 พัฒนาทักษะและการใช้เทคโนโลยีและนวัตกรรมทางการศึกษา 
        2.1.9 สนับสนุนการพัฒนาอาจารย์ตาม กรอบมาตรฐาน TQF ในการสร้างผลงานทางวิชาการ
(ผศ.รศ.และศ.) และระดับการศึกษาท่ีสูงขึ้นอย่างต่อเนื่อง  
 
 



 
 2.2 การพัฒนาวิชาการและวิชาชีพด้านอ่ืน ๆ  
        2.2.1 สนับสนุนให้อาจารย์เข้าฝึกอบรมในการสอนวิชาปฏิบัติ 
        2.2.2 ส่งเสริมให้อาจารย์สอบใบประกอบวิชาชีพในระดับท่ีสูงขึ้น 
        2.2.3 จัดให้อาจารย์ร่วมสอนในรายวิชาปฏิบัติวิชาชีพ 
 2.3 การพัฒนาเชิงวิชาชีพแก่บุคลากรสายสนับสนุน 
        2.3.1 กําหนดภาระงานพนักงานสายสนับสนุนประจําห้องปฏิบัติการและการทําหน้าที่เป็นผู้ช่วย
สอน 
        2.3.2 สนับสนุนให้เข้ารับการอบรม เพื่อพัฒนางานที่รับผิดชอบ 
        2.3.3 สนับสนุนให้ไปศึกษาดูงานด้านวิชาชีพวิศวกรรมทั้งภายในและภายนอกประเทศ 
        2.3.4 ส่งเสริมให้พัฒนาด้านสารสนเทศแก่บุคลากรสายสนับสนุน 
        2.3.5 ส่งเสริมให้มีการศึกษาต่อ ในระดับที่สูงขึ้น 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



หมวดที7่ การประกันคุณภาพหลักสูตร 
 
1.  การบริหารหลักสูตร 
  ในการบริหารหลักสูตร  จะมีคณะกรรมการประจําหลักสูตร  อันประกอบด วยรองคณบดีฝาย
วิชาการประธานหลักสูตร  และอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรรับผิดชอบ  โดยมีคณบดีเปนผูกํากับดูแลและ
คอยใหคําแนะนํา ตลอดจนกําหนดนโยบายปฏิบัติใหแก อาจารย ผูรับผิดชอบหลักสูตร 
  อาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร  จะวางแผนการจัดการเรียนการสอนรวมกับผู้บริหารของคณะและ
อาจารยผูสอน ติดตามและรวบรวมขอมูล สําหรับใชในการปรับปรุงและพัฒนาหลักสูตรโดยกระทําทุกปอย่าง
ต่อเนื่อง 
 

เป้าหมาย การดําเนินการ การประเมินผล 
1. พัฒนาหลักสูตรใหทันสมัยโดย 
อาจารยและนักศึกษาสามารถก้าว
ทันหรือเปนผูนําในการสรางองค
ความรูใหม ๆ ทาง ดาน
วิศวกรรมเครื่องกล 
2. กระตนุให นักศึกษาเกดิความ
ใฝรมูีแนวทางการเรียนที่สรางทั้ง
ความรูความสามารถในวิชาการ
วิชาชีพที่ทันสมัย 
3. ตรวจสอบและปรับปรุง
หลักสูตรใหมีคุณภาพมาตรฐาน 
4. มีการประเมินมาตรฐานของ
หลักสูตรอยางสม่ําเสมอ 

1. จัดใหหลักสูตรสอดคลองกับ
มาตรฐานวิชาชีพดานวิศวกรรม 
เครื่องกลในระดับสากลหรือ
ระดับชาติ(หากมีการกําหนด)  
2. ปรับปรุงหลักสูตรใหทันสมัย
โดยมีการพิจารณาปรับปรุงหลัก 
สูตรทุก ๆ5 ป 
3. จัดแนวทางการเรียนในวิชา
เรียนใหมีทั้งภาคทฤษฎีและภาค 
ปฏิบัติและมีแนวทางการเรียนหรือ
กิจกรรมประจําวิชาให นักศึกษาได
ศึกษาความรูที่ทันสมัยดวยตนเอง 
4. จัดใหมีผูสนับสนุนการเรียนรู 
และหรือผชูวยสอน เพ่ือกระตุนให 
นักศึกษาเกิดความใฝรู 
5. กําหนดใหอาจารยที่สอนมี 
คุณวุฒิไมต่ํากวาปริญญาโท หรือ
เทียบเทาหรือเปนผูดํารงตําแหน่ง
ทางวิชาการไมตํ่ากวาผูช่วย
ศาสตราจารย ในสาขาวิชานั้นหรือ
ที่สัมพันธกัน และตองมี
ประสบการณ์ด้านการสอนและ
การทําวิจัยที่มิใช่ส่วนหนึ่งของ
การศึกษาเพ่ือรับปริญญา 

- หลักสูตรที่สามารถอางอิงกับ 
มาตรฐานที่กําหนดโดยหนวยงาน 
วิชาชีพดานวิศวกรรมเครื่องกล มี 
ความทันสมัยและมีการปรับปรุง 
สม่ําเสมอ 
- จํานวนวิชาเรียนที่มีภาคปฏบิัติ 
และวิชาเรียนที่มีแนวทางให
นักศึกษาไดศึกษาคนควาความรู
ใหม ไดด้วยตนเอง 
- จํานวนและรายชื่อคณาจารย
ประจําประวัติอาจารยดานคุณวุฒิ 
ประสบการณ และการพัฒนา
อบรมของอาจารย 
- จํานวนบุคลากรผูสนับสนุนการ 
เรียนรู และบันทึกกิจกรรมในการ 
สนับสนุนการเรียนรู 
- ผลการประเมินการเรียนการ
สอน อาจารยผูสอน และการ
สนับสนุนการเรียนรูของผู
สนับสนุนการเรียนรูโดยนักศึกษา 
- ประเมินผลโดยคณะกรรมการ 
ประกอบ ดวยอาจารยภายใน
คณะฯ ทุก5 ปี 

 
 
 



เป้าหมาย การดําเนินการ การประเมินผล 
 6. สนับสนุนใหอาจารยที่สอนเปน 

ผูนําใน ทางวิชาการ และหรือเปน 
ผูเชี่ยวชาญทางวิชาชีพดาน
วิศวกรรมเครื่องกล หรือในดานที่ 
เกี่ยวของ 
7. สงเสริมอาจารยประจําหลัก 
สูตรใหไปดูงานในหลักสูตรหรือ
วิชา การที่เก่ียวของ ทั้งในและตาง
ประเทศ 
8. มีการประเมินหลักสูตรโดย 
คณะกรรมการผูทรงคุณวุฒิ
ภายนอกทุก5 ป 
9. จัดทําฐานขอมูลทางดาน
นักศึกษา อาจารย อุปกรณ
เครื่องมือวิจัย งบประมาณ ความ
ร่วมมือกับตางประเทศ ผลงานทาง
วิชาการทุกปการศึกษาเพ่ือเปนข้อ
มูลในการประเมินของคณะกรรม 
การ 
10.ประเมินความพึงพอใจของ
หลักสูตรและการเรียนการสอน
โดยบัณฑิตท่ีสําเร็จการศึกษา 

- ประเมินผลโดยคณะกรรมการผู 
ทรงคุณวุฒิภายนอก ทุก 5 ป 
- ประเมินผลโดยบัณฑิตผูสําเร็จ 
การศึกษา ทุก ๆ 2 ปี 

2.  การบริหารทรัพยากรการเรียนการสอน 
 2.1 การบริหารงบประมาณ 
  คณะจัดสรรงบประมาณประจําป ทั้งงบประมาณแผนดินและเงินรายไดเพ่ือจัดซื้อตํารา สื่อการเรียน
การสอน โสตทัศนูปกรณ และวัสดุครุภัณฑคอมพิวเตอรอยางเพียงพอเพ่ือสนับสนุนการเรียนการสอนในชั้น
เรียนและสรางสภาพแวดลอมใหเหมาะสมกับการเรียนรูดวยตนเองของนักศึกษา ตลอดจนงบประมาณสําหรับ 
อุปกรณและครุภัณฑที่สนับสนุนการทําวิจัย และงบประมาณสําหรับซอมแซมอุปกรณครุภัณฑ 
 2.2 ทรัพยากรการเรียนการสอนที่มีอยูเดิม 
  สาขาวิชาและคณะฯ มีความพรอมดานหนังสือ ตํารา และการสืบคนผานฐานขอมูลโดยมีสํานัก
หอสมุดกลางที่มีหนังสือดานวิศวกรรมเครื่องกลและดานอื่น ๆ ที่เก่ียวของ รวมถึงฐานขอมูลที่จะใหสืบคน สวน
ระดบัคณะก็ มีหนังสือ ตําราเฉพาะทาง นอกจากนี้คณะมีอุปกรณที่ใช สนับสนุนการจัดการเรียนการสอนอย่าง
พอเพียง 
 2.3 การจัดหาทรัพยากรการเรียนการสอนเพิ่มเติม 
  ประสานงานกับสํานัก ในการจัดซื้อหนังสือ และตําราที่เกี่ยวของ  เพ่ือบริการใหอาจารยและ
นักศึกษาไดคนควา และใชประกอบการเรียนการสอน ในการประสานการจัดซื้อนั้น  อาจารยผูสอนแตละ
รายวิชาจะมีสวนรวมในการเสนอแนะรายชื่อหนังสือ ตลอดจนสื่ออ่ืน ๆ ที่จําเปน  สําหรับใหจัดซื้อหนังสือด้วย 



ในสวนของสาขาวิชาและคณะจะมี หองสมุดย่อย อาจารยผูสอนแตละรายวิชาจะมีสวนรวมในการเสนอแนะ
รายชื่อหนังสือ ตลอดจนสื่ออ่ืน ๆ ที่จําเปนเพ่ือบริการหนังสือ ตํารา หรือวารสารเฉพาะทาง  และคณะจะต้อง
จัดสื่อการสอนอ่ืนเพื่อใชประกอบการสอนของอาจารย เชน เครื่องมัลติมีเดียโปรเจคเตอร์ คอมพิวเตอร์ เครื่อง
ฉายสไลด เปนตน 
 2.4  การประเมินความเพียงพอของทรัพยากร 
  มีเจาหนาที่ประจําหองสมุดของคณะ ซึ่งจะประสานงานการจัดซื้อหนังสือเพ่ือเขา และทําหนาที่
ประเมินความพอเพียงของหนังสือ ตํารา นอกจากนี้มีเจาหนาที่ ดานโสตทัศนูปกรณ ซึ่งจะอํานวยความสะดวก
ในการใชสื่อของอาจารยแลวยังตองประเมินความพอเพียงและความตองการใชสื่อของอาจารยดวย 
3.  การบริหารคณาจารย 
 3.1 การรับอาจารยใหม 
  มีการคัดเลือกอาจารยใหมตามระเบียบและหลักเกณฑของมหาวิทยาลัยโดยอาจารยใหมจะตองมวีุฒิ 
การศึกษาไมต่ํากว่าปริญญาโท หรือเทียบเทาในสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล หรือเปนผูดํารงตําแหนงทาง
วิชาการไมต่ํากว่าผูชวยศาสตราจารยในสาขาวิชาชั้นหรือที่สัมพันธกัน  และตองมีประสบการณดานการสอน
และการทําวิจัยที่มิใชส่วนหนึ่งของการศึกษาเพ่ือรับปริญญา 
 3.2 การมีสวนรวมของคณาจารยในการวางแผน การติดตามและทบทวนหลักสูตร 
  คณาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร  และผูสอน  จะตองประชุมรวมกันในการวางแผนจัดการเรียนการ
สอนประเมินผลและใหความเห็นชอบการประเมินผลทุกรายวิชา  เก็บรวบรวมขอมูลเพื่อเตรียมไวสําหรับการ 
ปรับปรุงหลักสูตร  ตลอดจนปรึกษาหารือแนวทางที่จะทําใหบรรลุเปาหมายตามหลักสูตร  และไดบัณฑิต
เป็นไปตามคุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค 
 3.3 การแตงตั้งคณาจารยพิเศษ 
  สําหรับอาจารยพิเศษถือวามีความสําคัญมาก  เพราะจะเปนผูถายทอดประสบการณตรงจากการ
ปฏิบัติมาใหกับนักศึกษา  อาจารย พิเศษหรือวิทยากรนั้น  ไม่วาจะสอนทั้งรายวิชาหรือบางชั่วโมงจะตองเปนผู
มีประสบการณ ตรง หรือมีวุฒิการศึกษาอยางตํ่าปริญญาเอก 
4.  การบริหารบุคลากรสนับสนุนการเรียนการสอน 
 4.1 การกําหนดคุณสมบัติเฉพาะสําหรับตําแหนง 
  บุคลากรสายสนับสนุนควรมี วุฒิปริญญาตรีที่เก่ียวของกับภาระงานที่รับผิดชอบ และมีความรูดาน 
วิศวกรรมเครื่องกล หรือสาขาที่เก่ียวของ 
 4.2 การเพิ่มทักษะความรูเพื่อการปฏิบัติงาน 
บุคลากรตองเขาใจโครงสรางและธรรมชาติของหลักสูตร  และจะตองสามารถบริการใหอาจารยสามารถใช 
สื่อการสอนไดอยางสะดวก  และสนับสนุนการเรียนรูของนักศึกษา  ซึ่งจําเปนตองใหมีการฝกอบรมเฉพาะ 
ทาง เชน การเตรียมหองปฏิบัติการในวิชาที่มีการฝกปฏิบัติ 
5.  การสนับสนุนและการใหคําแนะนํานักศึกษา 
 5.1 การใหคําปรึกษาดานวิชาการ และอ่ืน ๆ แกนักศึกษา 
  คณะฯ มีการแตงตั้งอาจารย ที่ปรึกษาทางวิชาการให แกนักศึกษาทุกคน  โดยนักศึกษาที่มีปญหาใน
การเรียนสามารถปรึกษากับอาจารยที่ ปรึกษาทางวิชาการได้โดยอาจารยของคณะทุกคนจะตองทําหนาที่ 
อาจารยที่ปรึกษาทางวิชาการให แกนักศึกษา  และทุกคนตองกําหนดชั่วโมงใหคําปรึกษา(Office Hours)  
เพ่ือให้นักศึกษาเขาปรึกษาได นอกจากนี้ตองมีท่ีปรึกษากิจกรรมเพ่ือใหคําปรึกษาแนะนําในการจัดทํากิจกรรม 
แกนักศึกษา 



 5.2 การอุทธรณของนักศึกษา 
  กรณีที่นักศึกษามีความสงสัยเกี่ยวกับผลการประเมินในรายวิชาใดสามารถที่จะยื่นคําร องขอดู
กระดาษคําตอบในการสอบ ตลอดจนดูคะแนนและวิธีการประเมินของอาจารยในแตละรายวิชาได 
6.  ความตองการของตลาดแรงงาน สังคม และ/หรือความพึงพอใจของผใูชบัณฑิต 
 สําหรับความตองการกําลังคนสาขาวิศวกรรมเครื่องกลนั้น คาดว ามีความตองการกําลังคนดาน
วิศวกรรมเครื่องกลนั้นสูงมาก  ทั้งนี้  คณะฯ  โดยความรวมมือจากมหาวิทยาลัยของผูใชบัณฑิตจัดการสํารวจ
ความตองการแรงงานและความพึงพอใจของผูใชบัณฑิต  เพ่ือนําขอมูลมาใชประกอบการปรับปรุงหลักสูตร  
รวมถึงการศึกษาขอมูลวิจัยอันเกี่ยวเนื่องกับการประมาณความตองการของตลาดแรงงาน  เพ่ือนํามาใชในการ
วางแผนการรับนักศึกษา 
7. ตัวบงช้ีผลการดําเนินงาน(Key Performance Indicators) 
 

ดัชนีบ่งชี้ผลการดําเนินงาน ปีท่ี 1 ปีท่ี 2 ปีท่ี 3 ปีท่ี 4 ปีท่ี 5 
1 มีอาจารย์รับผิดชอบหลักสูตร ตามเกณฑ์ของสํานักงาน

คณะกรรมการรการอุดมศึกษา      

2 อาจารย์ประจําหลักสูตรมีส่วนร่วมในการวางแผน ติดตาม 
และทบทวนการดําเนินงานหลักสูตรอย่างน้อย 80%      

3 มีการจัดทํารายละเอียดของหลักสูตรที่สอดคล้องกับ
กรอบมาตรฐานคุณวุฒิตามแบบ มคอ.2      

4 มีการจัดทํารายละเอียดของรายวิชา ตามแบบ มคอ.3 
และ มคอ.4 ให้ครบทุกรายวิชาก่อนเปิดสอน      

5 มีการจัดทํารายงานผลการดําเนินการของรายวิชา ตาม
แบบ มคอ.5 และ มคอ.6 ภายใน 30 วัน หลังสิ้นสุดการ
สอนทุกรายวิชาที่เปิดสอนในแต่ละภาคการศึกษา 

     

6 มีการจัดทํารายงานผลการดําเนินการของหลักสูตร ตาม
แบบ มคอ.7 ภายใน 60 วัน หลังสิ้นสุดปีการศึกษา 

     

7 มีการทวนสอบผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษาตามมาตรฐานผล
การเรียนรู้ที่กําหนดในมาตรฐานคุณวุฒิ อย่างน้อย 25% 
ของรายวิชาที่เปิดสอนแต่ละปี 

     

8 มีการพัฒนาปรับปรุงการจัดการเรียนการสอน กลยุทธ์
การสอนหรือ การประเมินผลการเรียนรู้  จากผลการ
ประเมินการดําเนินงานที่รายงานในปีก่อนหน้า ไม่น้อย
กว่า 80% ของแผน 

     

9 อาจารยใหมทุกคนไดรับการปฐมนิเทศหรือคําแนะนําด้าน
การจัดการเรียนการสอน(เฉพาะปที่มีการรับอาจารยใหม)      

10 อาจารยประจําหลักสูตรทุกคนไดรับการพัฒนาอย่างน้อย 
1 ครั้ง/ปี      

 
 



ดัชนีบ่งชี้ผลการดําเนินงาน ปีท่ี 1 ปีท่ี 2 ปีท่ี 3 ปีท่ี 4 ปีท่ี 5 
11 จํานวนบุคลากรสนับสนุนการเรียนการสอนได้รับการ

พัฒนาด้านการเรียนการสอนและอ่ืน ๆ ไม่น้อยกว่า 50% 
ต่อปี 

     

12 ระดับความพึงพอใจของนักศึกษาปสุดทาย/บัณฑิตใหม ที่
มีตอคุณภาพหลักสูตรเฉลี่ยไมนอยกวา 3.5 จากคะแนน
เต็ม 5.0 

     

13 ระดับความพึงพอใจของนักศึกษาตอคุณภาพการสอน 
และทรัพยากรสนับสนุนการเรียนการสอน เฉลี่ยไม่น้อย
กว่า 3.5 จากคะแนนเต็ม 5.0 

     

14 ระดับความพึงพอใจของผู ใช บัณฑิตตอคุณภาพของ
บัณฑิตเฉลี่ยไมนอยกวา 3.5 จากคะแนนเต็ม 5.0 

     

15 จํานวนนักศึกษาที่สําเร็จการศึกษาตามกําหนดระยะเวลา
ของหลักสูตรไมน้อยกวารอยละ 80 ของจํานวนนักศึกษา
ที่คงอยูใ่นชั้นปที2่ 

     

16 รอยละของนักศึกษาที่สอบผานใบประกอบวิชาชีพในครั้ง
แรกไมนอยกวารอยละ 75 

     

17 รอยละของนักศึกษามีงานทําภายใน1 ป หลังสําเร็จ
การศึกษา ไม่ต่ํากว่าร้อยละ 80 

     

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



หมวดที8่ การประเมินและปรับปรุงการดําเนินการของหลักสูตร 
 
1.  การประเมินประสิทธิผลของการสอน 
 1.1 การประเมินกลยุทธการสอน 
  กระบวนการที่ จะใช้ในการประเมินและปรับปรุงยุทธศาสตรที่วางแผนไวเพ่ือพัฒนาการเรียนการ
สอนนั้นพิจารณาจากตัวผูเรียนโดยอาจารยผูสอนจะตองประเมินผูเรียนในทุก ๆ หัวขอวามีความเขาใจหรือไม
โดยอาจประเมินจากการทดสอบยอย  การสังเกตพฤติกรรมของนักศึกษา  การอภิปรายโตตอบจากนักศึกษา  
การตอบคําถามของนักศึกษาในชั้นเรียน  ซึ่ งเมื่อรวบรวมขอมูลจากที่กลาวขางต้นแลว ก็ควรจะสามารถ
ประเมินเบื้องตนไดวา ผูเรียนมีความเขาใจหรือไม หากวิธีการที่ใชไมสามารถทําใหผูเรียนเขาใจได้ก็จะตองมี
การปรับเปลี่ยนวิธีสอนการทดสอบกลางภาคเรียนและปลายภาคเรียน  จะสามารถชี้ไดวาผูเรียนมีความเขาใจ
หรือไมในเนื้อหาที่ไดสอนไป หากพบวามีปญหาก็จะตองมี การดําเนินการวิจัยเพ่ือพัฒนาการเรียนการสอนใน
โอกาสตอไป 
 1.2 การประเมินทักษะของอาจารยในการใชแผนกลยุทธการสอน 
  ใหนักศึกษาไดมีการประเมินผลการสอนของอาจารยในทุกดาน ทั้งดานทักษะกลยุทธการสอน การ
ตรงตอเวลา การชี้แจงเปาหมาย วัตถุประสงครายวิชา ชี้แจงเกณฑ การประเมินผลรายวิชา  และการใชสื่อการ
สอนในทุกรายวิชาใหมีการสังเกตการณของผูรับผิดชอบหลักสูตร และ/ หรือ ทีมผูสอน และมีการเมินหลักสูตร
โดยบัณฑิตใหม 
2.  การประเมินหลักสูตรในภาพรวม 
 การประเมินหลักสูตรในภาพรวม  ประเมินจากความรู และประสบการณของนักศึกษาปสุดทายและ
บัณฑิตใหม โดยสํารวจทั้งจากตัวนักศึกษาและบัณฑิตเอง และจากผู วาจางในสวนของความสามารถในการ
ปฏิบัติงาน 
3.  การประเมินผลการดําเนินงานตามรายละเอียดหลักสูตร 
 การประเมินคุณภาพการศึกษาประจําป ตามดัชนีบงชี้ผลการดําเนินงานที่ระบุในหมวดที่ 7  ขอ 7  โดย 
คณะกรรมการประเมิน โดยมีเกณฑการประเมินดังนี ้
  

คะแนน 1 คะแนน 2 คะแนน 3 
มีการดําเนินการครบ 6 ข้อแรก มีการดําเนินการครบ 14 ข้อแรก มีการดําเนินการครบทุกข้อ 
 
4.  การทบทวนผลการประเมินและวางแผนปรับปรุง 
 จากการรวบรวมข้อมูล จะทําให้ทราบปัญหาของการบริหารหลักสูตรทั้งในภาพรวม และในแต่ละรายวิชา
กรณีที่พบปัญหาของรายวิชาก็สามารถที่จะดําเนินการปรับปรุงรายวิชานั้น ๆ ได้ทันที สําหรับการปรับปรุง
หลักสูตรทั้งฉบับนั้น จะกระทําทุก 5 ปี ทั้งนี้เพ่ือให้หลักสูตรมีความทันสมัยและสอดคล้องกับความต้องการ
ของผู้ใช้บัณฑิต 
 
 
 
 
 


